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前 言 
 
 

本節內容的目的是確保使用者通過本手冊能夠正確使用產品，以避免操作中的危險或財產 損失。

在使用此產品之前，請認真閱讀產品手冊並妥善保存以備日後參考。 

 

概述 
 

本手冊適用于網路高清智慧球，包括 5 寸、6.5 寸、7 寸和 8 寸網路高清智慧球。 
 

本手冊描述了網路高清智慧球的所有功能，指導您完成智慧球的各項功能操作。 
 

符號約定 
 

對於文檔中出現的符號，說明如下所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

安全使用注意事項 
 
 
 
 

智慧球安裝使用過程中，必須嚴格遵守國家和使用地區的各項電氣安全規定。 
 

請使用正規廠家提供的電源適配器，電源適配器具體要求請參見產品參數表。 
 

 請不要將多個智慧球連接至同一電源適配器（超過適配器負載量，可能會產生過多熱 量或

導致火災）。 

 在接線、拆裝等操作時請一定要將智慧球電源斷開，切勿帶電操作。 
 

 在牆壁或天花板上安裝本產品時，請將智慧球固定牢固。 
 

 為了避免熱量積蓄，請保持智慧球周邊通風流暢。 
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 如果智慧球出現冒煙現象，產生異味，或發出雜音，請立即關掉電源並且將電源線拔 掉，

及時與經銷商或服務中心聯繫。 

 若智慧球為鐳射智慧球，請勿將雷射器直射人眼，以避免可能對人眼造成的傷害；激 光器近

距離照射可燃性物體，可能會帶來火災隱患，安裝時請保持一定的安全距離。 

如果智慧球工作不正常，請聯繫購買智慧球的商店或最近的服務中心，不要以任何方 式拆卸

或修改智能球。（對未經認可的修改或維修導致的問題，本公司不承擔任何責 任）。  

 
 
 
 

請不要使物體摔落到智慧球上或大力振動智慧球，使智慧球遠離存在磁場干擾的地點。 避免將

智慧球安裝到表面振動或容易受到衝擊的地方（忽視此項可能會損壞智慧球）。 

 請不要在高溫、低溫或者高濕度的環境下使用智慧球，具體溫、濕度要求請參見智慧 球的

參數表。 

適用於低溫環境的低溫型號設備，在啟動之前會自動進行預加熱。預加熱時間在不同 的環境

下時間有所不同，以確保加熱充足後正常啟動設備。 

 請不要將智能球的鏡頭瞄準強光物體，如太陽、白熾燈等，否則會造成鏡頭的損壞。 
 

在室內使用的智慧球，不能暴露安裝在可能淋到雨或非常潮濕的地方。 
 

 避免將智慧球放在陽光直射地點、通風不良的地點，或如加熱器或暖氣等熱源附近（忽 視此

項可能會導致火災危險）。 

若智慧球帶有透明罩，請避免用手直接接觸透明罩，手指膜的酸性汗跡可能會腐蝕透 明罩的

表面鍍層，影響圖像品質。 

清潔透明罩時，請使用足夠柔軟的幹布或其它替代品擦拭內外表面，切勿使用鹼性清 潔劑洗

滌，避免硬物刮傷透明罩。 

設備接入互聯網可能面臨網路安全問題，請您加強個人資訊及資料安全的保護。當您 發現設

備可能存在網路安全隱患時，請及時與我們聯繫。 

請您理解，您有責任合理配置所有的密碼及其他相關產品安全設置，並妥善保管好您 的用戶

名和密碼。 

請妥善保存智慧球的全部原包裝材料，以便出現問題時，使用包裝材料將智慧球包裝 好，寄

到代理商或返回廠家處理。非原包裝材料導致的運輸途中的意外損壞，本公司 不承擔任何

責任。 

 
 
 

對安裝和維修人員的素質要求 
 

具有從事視頻監控系統安裝、維修的資格證書或經歷，並有從事相關工作（如高空作 業等）



的資格，此外還必須具有如下的知識和操作技能。 
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− 具有視頻監控系統及組成部分的基礎知識和安裝技能。 
 

− 具有低壓佈線和低壓電子線路接線的基礎知識和操作技能。 − 具

備基本網路安全知識及技能，並能夠讀懂本手冊內容。 

對升降設備的要求 
 

− 使用適合安裝地點和智慧球安裝方式的安全升降設備。 − 升

降設備具有達到安裝位置的足夠的舉升高度。 

− 升降設備具有良好的安全性能。 
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第 1章 產品簡介 
 
 

1.1 產品說明 
 

網路高清智慧球（以下簡稱智慧球）是集網路遠端監控功能、視訊伺服器功能和高清智 能球

功能為一體的新型網路智慧球。智慧球安裝方便、使用簡單，不需要繁瑣的綜合布 線。  
 

智慧球內置小型 WebServer 伺服器、網路視訊伺服器、解碼器及機芯，性能穩定可靠。 智慧

球除具有預置點、掃描等基礎功能外，還基於乙太網控制，可實現圖像壓縮並通過 網路傳輸給

不同使用者；基於 NAS 的遠端集中存儲，可大大方便資料的存儲及調用。智慧 球支援動態調整

編碼參數，包括 TCP/IP、PPPoE、DHCP、UDP、MCAST、FTP、SNMP 等 協議；支援  

ONVIF、CGI、PSIA 等開放互聯協定。智慧球內置雲台，採用精密電機驅動， 設備反應靈敏、

運轉平穩，在任何情況下，實現圖像無抖動。 
 

您可以通過流覽器控制智慧球並通過流覽器設置智慧球參數，如系統參數設置、OSD 顯 示設置、

巡航路徑設置等參數；通過流覽器配置還可實現人臉偵測、越界偵測、區域入 侵偵測、車輛

檢測等智慧功能。 
 

智慧球因其特性使之可廣泛應用於需要大範圍高清監控的場所，如：河流、森林、公路、 鐵路、

機場、港口、油田、崗哨、廣場、公園、景區、街道、車站、大型場館、商場、  社區

週邊等場所。 

 
 

1.2 產品性能及功能 本章節從性能和功能兩方面闡述智慧球，讓您能夠更快地瞭

解及熟悉智能球。 

 

產品性能 內置網路視訊伺

服器 

− 通過網路，將經過智慧球壓縮的一路視頻資料傳輸到網路終端解壓後呈現。 − 支持

多路同時預覽。 

− 支援多種網路傳輸協定。 
 

− 支援 WEB 方式訪問系統，可應用於廣域網路環境。 

− 通過 Ethernet 網路實現對網路智慧球配置的管理及控制許可權管理。 

使用高性能處理晶片及平臺，性能可靠、穩定。 

− 精密步進電機驅動，運轉平穩、反應靈敏，定位準確。 − 

一體化集成設計，結構緊湊。 
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− 精巧的機械驅動裝置，支援水準 360 度連續旋轉，無監視盲區。 − 

低速旋轉，圖像不抖動。 

− 預置點精度偏差小於 0 . 1 °。   採用高壓縮演算法，壓縮比高，更大地節省了

網路傳輸頻寬和硬碟存儲空間。 

 支援動態調整編碼參數，支援 TCP/IP、PPPoE、DHCP、UDP、MCAST、FTP、SNMP 

等 協議；支援  ONVIF、CGI、PSIA 等開放互聯協定。 

 支援三碼流傳輸，可根據不同的應用環境選擇使用主碼流、子碼流或者第三碼流。 
 

支援基於 NAS 的遠端集中存儲，存儲資料安全且存儲速度快。 

支持並可自動識別 Pelco-P、Pelco-D 及私有廠家協議。  螢幕功能

表設計簡單，可操作性強。 

 

產品功能 掃描功

能 

智慧球支援多種掃描方式，包括自動掃描、垂直掃描、幀掃描、隨機掃描、巡航掃描、 花

樣掃描和全景掃描等。 

預置點功能 
 

− 智慧球支持多個預置點的設置，每個預置點包含雲台水準位置、垂直位置、鏡頭變 倍等

參數資訊，您可通過控制鍵盤、NVR 或用戶端等方式設置和調用預置點。 

− 預置點視頻凍結：該功能開啟後，在調用預置點時，當智慧球到達目標預置點方位 之前，

視頻圖像將停留在調用預置點之前的狀態。 

 錄影及抓圖功能：智慧球支援錄影及抓圖功能。 
 

 守望功能：當智慧球開啟守望功能，且一段時間內沒有控制信號到來時，如果有預設 的自

動運行動作，智慧球將自動執行該動作。 

比例變倍自動調整 
 

智慧球比例變倍時，水準和垂直方位的速度將自動隨著變倍倍率變化而變化。當倍率 增大時，

智慧球移動速度自動變慢；當倍率減小時，智慧球移動速度自動變快。比例 變倍可確保獲

得較好的物體跟蹤效果。 

背光補償或寬動態功能 
 

當打開背光補償功能時，在強光背景下，智慧球將自動調節較暗的目標，使目標畫面 清晰

可見。 

當打開寬動態時，智慧球自動平衡監控畫面中最亮和最暗部分的畫面，以便看到更多 監控畫

面細節。 

 智慧運動跟蹤功能：智慧球能自動檢測場景中的運動目標，並能自動調整焦距和位置 使目



標始終以預定尺寸處於視野的中心，得到目標的完整資訊，是一種主動的監控方 式，增強

了智慧球的實際應用。 
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事件功能 
 

智慧球支持普通事件及 Smart 事件，普通事件包含移動偵測、遮擋報警、視頻丟失、 報警

輸入/輸出和異常報警；Smart 事件包含音訊異常偵測、人臉偵測、越界偵測、區 域入侵偵

測、進入/離開區域偵測、徘徊偵測、人員聚集偵測、快速移動偵測、停車 偵測、物品遺

留偵測及物品拿取偵測等。 

 掉電記憶：智慧球缺省支援掉電記憶功能，即在掉電前某個位置經停留滿選定的時間 後，

智能球重新上電後即可恢復到掉電前的位置。 

 定位資訊顯示：調用 95 號預置點，選擇“系統資訊”，即可查看到設備所在的定位信 息和

方位資訊；定位資訊包括經度、緯度資訊。 
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第 2章 操作須知 
 
 

2.1 上電自檢 
 

智慧球上電後，將會執行上電自檢動作，上電自檢動作如下： 
 

1 執行鏡頭動作：鏡頭拉至近端後再推至最遠，隨後從遠端拉回近端，完成鏡頭自檢。 2 執

行水準動作：智慧球水準旋轉，檢測到零位後再反方向旋轉，旋轉一段軌跡後停下。 3 執行垂

直動作：智能球垂直運動，最終停留在垂直 45°的位置。  

4 執行完上述動作後，預覽畫面將顯示通訊模式、版本號、語言等資訊的開機畫面。 
 
 

可視域智慧球自檢結束後還將進行方位校準，智慧球先轉到 0°，然後再轉  1~2 圈後回 到原

先方位，完成方位校準。 

 
 

2.2 螢幕字元說明 
 

智慧球提供了一系列的螢幕字元提示，以方便操作。可顯示的字元包括鏡頭倍數、方位 角度、

報警、時鐘及預置點標題。 
 

 鏡頭倍數顯示：顯示格式為 Z XXX，其中 XXX 為當前鏡頭倍數。 
 

 方位角度顯示：顯示格式為 PXXX|TXXX，其中 P 後面跟的三位元數字為水準角度，T 後 面

跟的兩位元或三位元數字為垂直角度。零方位角可由使用者在功能表內定義，或由系統預設。 

如：螢幕顯示 P235|T35，表示當前智能球在水準 235 度，垂直 35 度位置。 

 報警顯示：顯示當前觸發的報警通道。 
 

 時鐘顯示：支持不同格式設置。例如顯示格式為－XXXX 年－XX 月－XX 日 星期 X XX 

時－XX 分－XX 秒，其中小時為 24 小時制或者 12 小時制。 

 預置點標題顯示：顯示被調用的預置點標題。 
 

 方位資訊：可視域智慧球將顯示裝置所在的方位資訊，例如北 4 5 °。  
 
 

2.3 通過流覽器訪問說明 
 
 
 

若您將產品接入互聯網需自擔風險，包括但不限於產品可能遭受網路攻擊、駭客攻擊、 病毒感

染等，本公司不對因此造成的產品工作異常、資訊洩露等問題承擔責任，但本公 司將及時為您

提供產品相關技術支援。 
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智慧球完成安裝後，需要進行功能的配置及參數的設置，您可以通過流覽器進行相關功 能的配

置。 
 

配置前請確認智慧球與電腦已經連接並且能夠訪問需要設置的智慧球。連接方式有兩種， 如圖 2-

1 所示。 

 
 

左側為通過直通線連接的示意圖，右側為通過交叉線連接的示意圖。 
 
 

客 

戶 

端 

 

客 

戶 

端 
 

絡直通線 網路交叉線 

 
 
 
 
 
 
 

圖 2-1 連接示意圖 
 
 

2.4 啟動及配置智慧球 
 

智慧球首次使用時需要進行啟動並設置登錄密碼，才能正常登錄和使用。您可以通過三 種方式

啟動智慧球，分別是通過 SADP 軟體、用戶端軟體或流覽器方式啟動。 
 

智慧球出廠缺省值如下所示： 
 

缺省 IP 為：192.168.1.64。  缺

省埠為：8000。  缺省用戶名

（管理員）：a dmin。  

 

通過 SADP 軟體啟動 
 

步驟 1 安裝隨機光碟或從官網下載的 SADP 軟體，運行軟體後，SADP 軟體會自動搜索局域網內 的所

有線上設備，清單中會顯示裝置類型、IP 位址、安全狀態、設備序號等資訊，如 圖 2-2 所

示。 
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圖 2-2 SADP 搜索軟體 
 

步驟 2 選中需要啟動的智慧球，將在清單右側顯示智慧球的相關資訊。在“啟動設備”欄處設 置智

慧球密碼，按一下 “確定 ”完成啟動。  

 
 
 

為了提高產品網路使用的安全性，設置的密碼長度需達到 8-16 位元，且至少由數位、小 寫

字母、大寫字母和特殊字元中的兩種或兩種以上類型組合而成。 
 

成功啟動智慧球後，清單中 “安全狀態 ”會更新為 “已啟動 ”，如圖  2-3 所示。 
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圖 2-3 啟動智能球 
 

步驟 3 修改設備 IP 位址 
 

選中已啟動的智慧球行，在右側的“修改網路參數 ”中輸入 IP 位址、子網路遮罩、閘道等 資

訊，如圖 2-4 所示。修改完畢後輸入啟動設備時設置的密碼，按一下“保存修改”。提 示

“修改參數成功 ”則表示  IP 等參數設置生效。 

 
 

1.設置 IP 位址時，請保持智慧球 IP 位址與電腦 IP 位址處於同一網內。 2.“admin”為系統管

理員使用者，可創建系統使用者。為了系統安全性，建議您使用新增 的用戶進行操作。

新增使用者具體操作步驟請參見“添加使用者”。 
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圖 2-4 修改智慧球資訊 
 

通過用戶端軟體啟動 
 

步驟 1 安裝隨機光碟或從官網下載的用戶端軟體，運行用戶端軟體後，按一下“控制台”下的 “設備

管理 ”圖示，彈出 “設備管理 ”介面，如圖  2-5 所示。  
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圖 2-5 設備管理 
 

步驟 2 按一下 “伺服器 ”頁簽，您可查看到 “線上設備 ”清單，如圖  2-6 所示。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 2-6 設備清單 
 

步驟 3 選中需要啟動的智慧球行，然後按一下“啟動”頁面，如圖 2-7 所示。  
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圖 2-7 選中設備行 
 

步驟 4 在彈出的 “啟動 ”頁面，輸入 “a dmi n”使用者的密碼並按一下 “確定 ”。成功啟動智慧球  

後，清單中 “安全狀態 ”會更新為 “已啟動 ”，如圖  2-8 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 2-8 啟動智能球 
 
 
 

為了提高產品網路使用的安全性，設置的密碼長度需達到 8-16 位元，且至少由數位、小 寫

字母、大寫字母和特殊字元中的兩種或兩種以上類型組合而成。 
 

步驟 5 修改設備 IP 位址 
 

選中已啟動的智慧球行，按一下“修改網路參數”，在彈出的頁面中修改智慧球的 IP 位址、  閘

道等資訊。修改完畢後輸入啟動設備時設置的密碼，按一下“確定”。提示“修改參數 成功 ”

則表示  IP 等參數設置生效。 
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1．設置 IP 位址時，請保持智慧球 IP 位址與電腦 IP 位址處於同一網內。 2．“admin”為系統

管理員使用者，可創建系統使用者。為了系統安全性，建議您使用新增 的用戶進行操作。

新增使用者具體操作步驟請參見“添加使用者”。 

 

通過流覽器啟動 
 

步驟 1 智慧球的默認 IP 位址為 192.168.1.64，請將電腦 IP 位址更改為與智慧球同一網段。 
 

步驟 2 打開流覽器，輸入智慧球默認 IP 位址，會彈出啟動介面，輸入新密碼並點擊確定即可激 活智

能球。如圖 2-9 所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 2-9 流覽器啟動介面 
 
 
 

為了提高產品網路使用的安全性，設置的密碼長度需達到 8-16 位元，且至少由數位、小 寫

字母、大寫字母和特殊字元中的兩種或兩種以上類型組合而成。 
 

步驟 3 如果您的網路中有多台智慧球，請修改智慧球的 IP 位址，防止 IP 位址衝突導致智慧球 訪問異

常。登錄智慧球後，可在“配置基本配置網路TCP/IP”介面下修改智慧球 IP 地址、子

網路遮罩、閘道等參數，詳細操作請參見 5.1.1 基本中的 TCP/IP 配置說明。 

 
 

2.5 登錄與退出 
 

登錄系統 
 

當智慧球與電腦連接完畢後，您可在流覽器位址欄中輸入智慧球的 IP 位址進行登錄，輸 入智慧

球 IP 位址後，將彈出如圖 2-10 登錄畫面，輸入用戶名和密碼即可登錄系統。 

 
 

1．如果您已經修改過 IP 位址，請使用新設置的 IP 位址登錄系統。 
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2．首次訪問將自動彈出安裝流覽器外掛程式的介面，請保存好外掛程式，然後關閉流覽器

後， 再進行外掛程式安裝。外掛程式安裝完畢後即可登錄智慧球進行相關操作。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 2-10 登錄介面 
 

獲取幫助 
 

成功登錄智慧球後，您可以按一下“ ”獲取設備的操作說明。 
 
 

退出系統 
 

當進入智慧球主介面時，您可按一下右上角的“ ”安全退出系統。  
 
 

2.6 主介面說明 
 

在智慧球主介面上，您可以進行預覽、錄影重播、圖片查詢及進行功能的操作和配置， 介面

如圖 2-11 所示。 
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圖 2-11 主介面 
 

 預覽：用於智慧球監控畫面預覽及操作控制。 
 

 重播：按時間或者錄影類型查找和重播存儲在 SD 卡或者 NAS 存儲上的錄影。 圖

片：按時間或者檔案類型查找和下載存儲在 SD 卡或者 NAS 存儲上的圖片。 配置：

進入智慧球配置介面進行系統組態及功能配置。 

 

2.7 主菜單說明 
 

智慧球可通過調用 95 號預置點進入 OSD 功能表，您可查看智慧球的相關配置參數等。 
 
 

顯示的參數功能需要視具體的智慧球型號而定，實際功能請以實際功能表為准。 
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圖 2-12 主功能表介面 
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第 3章 基本功能操作 
 
 

3.1 本地配置 
 

按一下主介面上的“配置”頁簽，進入智慧球的配置介面。按一下“本地”可配置視頻播放 

的參數、錄影檔和圖片在本地電腦上的大小、存放路徑，介面如圖 3-1 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-1 本地參數配置 
 

播放參數 
 

− 協議類型：可選擇 TCP、UDP、MULTICAST、HTTP 四種協議類型。系統缺省為 TC P；  

UDP 適用於對視頻流沒有較高要求且自身網路環境不是特別好的情況；MULTICAST 適用於

用戶端較多且選擇前需要配置組播位址；HTTP 是提供的另外一種取流方式， 多用於協力

廠商用戶端取流。 

− 播放性能：可選擇最短延時和自我調整，缺省為自我調整方式。自我調整方式兼顧視頻

播 放的即時性和流暢性；最短延時方式表現為即時性較好，但可能會影響視頻的流暢 性。  

− 規則資訊：可選擇啟用或者禁用。當規則資訊啟用時，將在預覽介面上出現移動偵 測的

動態分析框或者智慧功能的規則框等。 

− 抓圖檔案格式：設置所抓圖片的格式，可選 JPEG 和 BMP。 

錄影檔 

− 錄影檔打包大小：設置存放在本地的單個錄影檔的大小。 
 

− 錄影檔保存路徑：錄影檔存放在本地的路徑，可選擇“流覽”更改路徑。 
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− 重播下載保存路徑：重播時保存的錄影檔在本地存放的路徑，可選擇“流覽 ”更 改路徑。 

抓圖和剪輯 
 

− 預覽抓圖保存路徑：預覽時所抓取的圖片在本地存放的路徑，可選擇“流覽 ”更改 路徑。 

− 重播抓圖保存路徑：重播時所抓取的圖片在本地存放的路徑，可選擇“流覽 ”更改 路徑。 

− 重播剪輯保存路徑：重播時所剪切的錄影檔在本地存放的路徑，可選擇 “流覽 ” 更改路

徑。 

 
 

3.2 視頻預覽 
 

3.2.1 基本操作 
 

按一下主介面上的 “預覽 ”頁簽，進入智慧球 “預覽 ”畫面，如圖  3-2 所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-2 預覽介面 
 

 畫面比例設置：按一下“  ”，顯 示 “  ”；分別代表預覽畫面以“ 4 : 3 ”、  

“ 1 6 : 9 ”、“原始尺寸 ”、“自我調整 ”四種比例方式顯示。  
 

 碼流選擇：按一下 “  ”， 顯 示 “  ”；分別表示主碼流、子碼流和第三碼  

流；主碼流為高清碼流，子碼流為標清碼流，第三碼流包括高清碼流和標清碼流。 

 播放機選擇：按一下“  ”，顯 示 “  ”；分別表示“We bco mp one nts ”和“Q ui c k  

Time”播放機控制項。不同流覽器支援顯示的播放機控制項不同，除了缺省播放機 
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Webcomponents 外，系統還支援 Quick Time、MJPEG、VLC 播放機。除了缺省播放機 

外，其他播放機需要自行下載安裝才可實現播放。 

 

 語音對講：按一下 “  ”， 顯 示 “  ”； 按 一 下 “  ”表示開啟語音對講，開啟後按鈕 
 

變為 “  ”；當再按一下一次該按鈕，將停止語音對講。 
 

 預覽畫面：按一下頁面右下角的“  ”表示開啟預覽，開啟後按鈕變為“  ”；當再 單  

擊一次該按鈕，將停止預覽。 
 

 抓圖：按一

下 “  
 

 錄影：按一

下 “  

將停止錄影。 

”將抓取一張圖片保存在本地。 
 

”表示開啟錄影，開啟後按鈕變為 “  ”；當再按一下一次該按鈕，  

 

 電子放大：按一下 “  ”表示開啟電子放大功能，此時按鈕將變成“  ”。此時您可  

按住左鍵點擊預覽畫面需要放大的地方，然後往右下拉出一塊長方形區域，即可放大 查看該

區域；查看完畢後，按一下視頻畫面中任一處，即可恢復到正常的畫面。 
 

 區域曝光：按一下 “  ”表示開啟區域曝光，此時按鈕將變成 “  ”。當再按一下一

次  該按鈕，將關閉區域曝光。當系統開啟區域曝光功能時，您可進行如下操作： 

按住左鍵在預覽畫面中拉出一塊長方形區域，此時智慧球將優化該區域的曝光效果。 
 

 區域聚焦：按一下 “  ”表示開啟區域聚焦，此時按鈕將變成 “  ”。當再按一下一

次  該按鈕，將關閉區域聚焦。當系統開啟區域聚焦功能時，您可進行如下操作： 

按住左鍵在預覽畫面中拉出一塊長方形區域，此時智慧球將優化該區域的聚焦效果。 
 

 調節音量：按一下“  ”，顯 示“  ”，拖動音量條來調整聲音的大小。 
 

3.2.2 雲台控制操作 
 
 
 

按一下預覽畫面右邊的“ ”可顯示/隱藏雲台控制介面，雲台控制介面如圖 3-3 所示。 
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圖 3-3 雲台控制介面 
 

雲台控制介面按鈕功能說明如表 3-1 所示。 
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表 3-1 雲台控制介面按鈕說明 
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3.2.3 協助工具說明 
 

協助工具按鈕如圖 3-4 所示。 
 
 
 
 
 

圖 3-4 協助工具按鈕 
 
 

 ：開啟/關閉設備補光，該功能鍵預留。 
 

 ：開啟一次雨刷功能，只有帶雨刷的智慧球具備該功能。 
 

 ：輔助聚焦，該功能鍵預留。 
 

 ：鏡頭執行一次初始化操作，該功能鍵預留。 
 

 ：開啟/關閉手動跟蹤功能：當智慧球開啟智慧運動跟蹤功能時，按一下預覽介面的 
 

右下角的 “  ”，按鈕變為 “  ”表示開啟手動跟蹤；此時在預覽介面上使用滑鼠 選

中需要跟蹤的目標，即可對該目標進行跟蹤。設置介面請參見“5.3.4 智能運動跟 蹤 ”。  
 

 ：開啟/關閉  3D 定位功能。 
 

按一下 “  ”表示開啟  3D 定位，開啟後按鈕變為“  ”；當再按一下一次該按鈕，

將  停止 3D 定位。當系統開啟 3D 定位功能時，您可進行如下操作： 

− 使用滑鼠左鍵點擊預覽畫面某處，此時智慧球將對應點移至視頻中央。 
 

− 按住左鍵往右下（上）拉出一塊長方形區域，則此時智慧球將其中心移動至視頻中 央並

進行放大查看。 

− 按住左鍵往左上（下）拉出一塊長方形區域，則此時智慧球將其中心移動至視頻中 央並

進行縮小查看。 

 
 

手動聚焦模式下也可以實現 3D 定位，當定位模糊時，您可使用手動調焦來實現 3D 定位。 
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3.2.4 預置點操作 
 

除特殊預置點外，其他預置點均可以用來保存雲台的位置資訊，以便以後調用該預置點 方位。

預置點操作具體步驟如下所示。 

 
 

特殊預置點是以功能名稱命名的預置點，而不以“預置點 X”命名，特殊預置點隻允許 被調

用。 

 

步驟 1 按一下 “  ”，將出現預置點操作介面，如圖 3-5 所示。 
 

未設置過預置信息的預置點將置灰顯示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-5 預置點介面 
 

步驟 2 操作雲台控制的方向鍵，使雲台轉到需要保存的方位。 
 

步驟 3 按一下除特殊預置點的其他點位行，此時該行變為紅色，如圖 3-6 所示。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-6 選中預置點行 
 

步驟 4 按一下 “  ”，即可完成預置點的設置。  
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其他操作 
 

預置點設置完畢後，當您選中該預置點行時，將出現如圖 3-7 所示介面，您還可以進行 如下

操作。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-7 其他操作 
 

 調用預置點：按一

下 “  
 

 重置預置點：按一

下 “  
 

 清除預置點：按一

下 “  

”，雲台即可轉到所設置的方位。 
 

”可重置預置點，設置方法與設置預置點步驟一致。 
 

”，即可清除該預置點對應的雲台方位資訊。 

 

3.2.5 巡航掃描操作 
 

巡航掃描是指根據設定的預置點進行自動掃描。智慧球支援設置 8 條巡航掃描路徑，每 條巡航

路徑可設置 32 個點位，每個點位可設置對應的預置點號、停留時間和巡航速度。 設置巡航掃

描的具體步驟如下所示。 

 

步驟 1 按一下 “  ”轉到 “巡航路徑 ”設置介面，如圖  3-8 所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-8 巡航路徑介面 
 



步驟 2 選擇需要設置的巡航路徑，按一下“ ”，彈出設置介面，如圖  3-9 所示，此處以“巡航  

路徑 1 ”為例說明。  
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圖 3-9 添加巡航點 
 

步驟 3 按一下 “  ”可設置巡航點資訊，巡航點資訊包括預置點、在該預置點停留的巡航時間和 巡航

速度。您可根據相同的方式增加巡航路徑中的其他巡航點，每條巡航路徑可設置 32 個巡航點。

如圖 3-10 所示。  
 

 選中所增加的巡航點，按一下

“ 
 

 選中所增加的巡航點，按一下

“ 

”，可刪除該巡航點。  
 

”可調整該巡航點在巡航路徑中的順序。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-10 設置巡航點 
 



步驟 4 所有巡航點設置完畢後，按一下“確定”完成巡航路徑的設置。 
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其他操作 
 

巡航路徑設置完畢後，當您選中該巡航路徑時，將出現如圖 3-11 所示介面，您還可以 進行

如下操作。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-11 巡航掃描 
 

 開啟/停止巡航：按一下 “  ”可開啟巡航，按一下 “  ”可停止巡航掃描。  
 

 修改巡航路徑：按一下

“  驟一致。 

 刪除巡航路徑：按一

下 “  

”進入巡航路徑設置介面設置，設置方法與設置巡航路徑步 
 
 
”，可刪除整條巡航路徑資訊。 

 

3.2.6 一鍵巡航操作 
 

一鍵巡航掃描是一種快捷設置的巡航掃描。系統自動將設置的 1~32 號預置點依次添加 到巡航

路徑 8 的巡航點中；當你調用一鍵巡航掃描時，系統將直接調用巡航掃描路徑 8 進行巡航。

具體的操作步驟如下所示。 
 

步驟 1 設置預置點：選擇 1~32 號之間的預置點進行自訂預置點，預置點設置方法請參考 3.2.4 預置點

操作。 
 

步驟 2 調用 45 號預置點，此時智慧球將進行一鍵巡航。 
 

其他操作 
 

檢查和修改巡航掃描點：設置的一鍵巡航路徑將自動加入巡航掃描 8，如圖 3-12 所示。  在該

介面，您可停止/開始一鍵巡航，修改巡航時間和速度，具體操作請參考“3.2.5 巡 航掃描操

作 ”。  
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圖 3-12 一鍵巡航路徑 
 

3.2.7 花樣掃描操作 
 

花樣掃描是指根據預先設置的路徑進行掃描，記錄智慧球的水準、垂直運動、變倍操作、 預置

點調用等動作，記錄並保存完畢後，您可直接調用該花樣掃描路線。智慧球支持設 置 4 條花

樣掃描路徑，編號分別為 1~4，智慧球為每條花樣掃描路徑提供保存。設置花 樣掃描的具體

步驟如下所示。 
 

步驟 1 按一下 “  ”轉到 “花樣掃描 ”設置介面，如圖  3-13 所示。 
 

選擇需要設置的花樣掃描線路，此處以“花樣掃描 1 ”為例說明。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-13 花樣掃描介面 
 

步驟 2 按一下 “  ”即開始記錄花樣掃描，此時您可通過雲台方位鍵控制智慧球。在監控畫面 上將

出現如圖 3-14 所示畫面，剩餘空間將提示您該條路徑剩餘存儲空間。 
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圖 3-14 花樣掃描記錄 
 

步驟 3 當記錄完畢後，您可按一下“  ”停止花樣掃描並保存這條花樣掃描路徑。 
 
 

其他操作 
 

在該介面，您還可以進行如下操作： 
 

 開啟/停止花樣掃描：按一下“ ”可開啟巡航，按一下 “  ”可停止花樣掃描。  

 修改花樣掃描：與新增花樣掃描路徑操作步驟一致。 

 刪除花樣掃描路徑：按一下“  ”，可刪除花樣掃描路徑。  
 
 

3.3 視頻重播與下載 
 

按一下“重播”進入錄影查詢重播介面。重播介面可以查詢、重播和下載有效錄在智慧球 內安

裝的 SD 卡或者 NAS 存儲上的錄影檔。錄影及圖片檔的生成可參見“4.2 存儲 及計畫配置 ”。  
 

視頻重播介面如圖 3-15 所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



23 



網路高清智慧球  操作手冊 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 3-15 視頻重播介面 
 
 
 

重播介面中保存的錄影路徑設置請參見 3.1 本地配置。 

 錄影查詢：在右側日曆介面選擇一天，按一下“查找”，符合條件的錄影檔將顯示在 時間

軸上。拖動時間軸到需要播放的位置，按一下播放按鈕開始重播錄影檔。 
 

 抓圖：按一下重播介面下方的“ ”，此時可抓取一張圖片保存在本地電腦。 
 

 錄影剪切：按一下重播介面下方的“ ”，開始對查詢到的重播錄影進行剪切，再次單 擊

該圖示，將停止剪輯。此時將提示“剪輯成功”，同時將該剪輯錄影存放在本地。 
 

 電子放大：按一下 “  ”表示開啟電子放大功能，此時按鈕將變成“ ”。此時您可  

按住左鍵點擊預覽畫面需要放大的地方，然後往右下拉出一塊長方形區域，即可放大 查看該

區域；查看完畢後，按一下視頻畫面中任一處，即可恢復到正常的畫面。 
 

 錄影查詢與下載：按一下重播介面下方的“ ”錄影下載按鈕，將彈出錄影下載介面， 如

圖 3-16 所示。  
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圖 3-16 錄影下載畫面 
 

− 選擇錄影的類型及時間，按一下“查找”，即可將符合條件的錄影檔羅列在右側列 表中。 

− 勾選需要下載在本地的錄影檔行，然後按一下“下載”即可下載錄影檔到本地； 按一下

“停止下載 ”將結束下載任務。  

 
 

3.4 圖片查看與下載 
 

按一下“圖片”進入圖片查詢與下載介面，您可以查詢和下載有效保存在智慧球內安裝的 SD 卡

或者 NAS 存儲上的圖片檔。圖片查看及下載介面如圖 3-17 所示。 
 

 選擇圖片的類型及時間，按一下“查找”，即可將符合條件的圖片檔羅列在右側列表 中。  

 勾選需要下載在本地的圖片檔行，然後按一下“下載”即可下載圖片檔到本地；單 擊 “停止

下載 ”將結束下載任務。  
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圖 3-17 圖片查看與下載 
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第 4章 系統功能操作 
 
 

4.1 特殊預置點功能操作 
 

智慧球可通過調取特殊預置點來實現對應的功能，各個特殊預置點對應的功能如表 4-1 所示。

當智慧球在監控畫面狀態時，您可以調用如下預置點實現相關功能。 
 

表 4-1 特殊預置點功能對應表 
 

 

調預置點 
 

功能 
 

調預置點 
 

功能 

33 
 

自動翻轉 34 
 

回到零點 

35~38 巡航掃描 1~4 39 
 

白天模式 

40 
 

黑夜模式 41~44 花樣掃描 1~4 

45 
 

一鍵巡航 90 
 

雨刷 

92 
 

設置手動限位 94 
 

遠程重啟 

93 
 

確認手動限位 96 
 

停止掃描 

95 
 

主菜單 98 
 

幀掃描 

97 
 

隨機掃描 100 
 

垂直掃描 

99 
 

自動掃描 102~105 巡航掃描 5~8 

101 
 

全景掃描 
  

 
 
 
 

4.2 存儲及計畫配置 
 

智慧球支援三種方式的存儲，當系統組態好存儲且存儲正常工作時，您可配置智慧球的 錄影計

畫。配置錄影計畫後，智慧球將自動在配置的時間內執行不同的錄影任務並將該 錄影保存至存

放裝置中。 

 

4.2.1 存儲管理 
 

智慧球可配置三種存儲方式，分別是硬碟存儲、網路硬碟存儲和雲存儲，下面分別對三 種存

儲方式進行介紹。 
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配置硬碟存儲 
 

智慧球的硬碟存儲是指安裝在智慧球上的 SD 卡存儲，在使用 SD 卡存儲時，請確保智慧 球已經

安裝 SD 卡且能夠正常工作。 

 
 

SD 卡安裝請參見設備對應的《安裝手冊》。 
 

步驟 1 選擇 “配置→存儲→存儲管理 ”，按一下 “硬碟管理”頁簽，彈出 “硬碟管理”介面，如  圖 

4-1 所示。 

 
 
 
 
 
 

圖 4-1 硬碟管理 
 

步驟 2 勾選檢測到的 SD 卡行，按一下列表上方的“格式化 ”，當  SD 卡狀態由“未格式化 ”變為  

“正常 ”時，表示  SD 卡可正常使用。在該介面您可查看到磁片容量、剩餘空間、屬性等 

信息，如圖 4-2 所示。  
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-2 格式化成功 
 

步驟 3 配置磁片配額：請根據需要設置抓圖配額百分比和錄影配額百分比，如圖 4-3 所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-3 磁片配額設置 
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步驟 4 配置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 
 

配置網路硬碟存儲 
 

智慧球的網路硬碟存儲是指 NAS 存儲，具體配置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇 “配置→存儲→存儲管理 ”，按一下 “網路硬碟”頁簽，彈出 “網路硬碟”介面，如  圖 

4-4 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-4 網路硬碟介面 
 

步驟 2 按一下磁片號，選擇掛載方式，包括 NFS 和 SMB/CIFS 兩種掛載方式。 
 

NFS 方式及 SMB/CIFS 方式均需要填寫 “伺服器位址 ”及“檔路徑 ”；SMB /C I FS 方式還 需要填

寫認證的用戶名和密碼，如圖 4-5 所示。  

 
 

1．  填寫的 “伺服器位址 ”為  NAS 網路磁片的 IP 位址，“檔路徑 ”為網路磁片內的  檔保存

路徑。 

2．  填寫完畢後您可按一下“測試”確定該  NAS 地址是否可用。 
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圖 4-5 添加 NAS 存儲 
 

步驟 3 添加完成後，按一下 “保存 ”。  
 

配置雲存儲 
 

雲存儲伺服器用來存儲取證或者車輛抓拍時抓取到的車輛及其車牌資訊，存儲在雲存儲 的圖片

將不再存儲到 SD 卡或者 NAS 存儲上。使用雲存儲後，平臺可直接向雲端請求圖 片，可更快

地進行圖片的查看及分析。 
 

選擇“配置→存儲→存儲管理 ”，按一下 “雲存儲 ”頁簽，彈出“雲存儲 ”介面，如圖  4-6 

所示。  
 

 勾選“啟用雲存儲”，可開啟雲存儲功能。 
 

接入伺服器 IP 和接入伺服器 Port：輸入您所搭建的雲存儲伺服器的位址及埠。接入 伺服器

支援 IPv4 位址，接入伺服器 Port 缺省為 6001，不建議修改；埠範圍在 2000~65535。 

 用戶名和密碼：登錄雲存儲伺服器的用戶名和密碼。 
 

 密碼確認：重複輸入密碼進行密碼確認。 
 

圖片池 ID：可設置 1~4，設置時需要確保圖片池 ID 和雲存儲伺服器的存儲區域編號一 致。  
 

以上資訊設置完畢後，按一下“測試”，可測試所配置的雲存儲是否正確；所有設置完畢 後

按一下 “保存 ”，保存相關設置。  
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圖 4-6 雲存儲功能 
 

4.2.2 計畫配置 
 

當智慧球配置好存放裝置後，您可進行計畫配置，包括錄影及抓圖的計畫。 
 
 

錄影計畫 
 

步驟 1 選擇 “配置→存儲→計畫配置 ”，按一下 “錄影計畫”頁簽，彈出 “錄影計畫”介面，如  圖 

4-7 所示。 
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圖 4-7 錄影計畫 
 

步驟 2 勾選 “啟用”開啟錄影計畫，選擇錄影的類型，包括定時、移動偵測、報警、動測和報 警、

動測或報警及事件，不同錄影類型對應的顏色不同。 
 

步驟 3 配置錄影計畫時間：錄影計畫時間需要在時間軸上設置，設置介面如圖 4-8 所示。 
 

選中時間軸上的某點為計畫時間的起始點，然後按住滑鼠左鍵在時間軸上拖動，拖動到 計畫時

間的結束點時鬆開滑鼠，完成錄影計畫時間的設置。 
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圖 4-8 時間設置 
 

 選中所設置的時間段，將彈出設置介面，此時您可手動設置錄影類型、開始時間和結 束時

間。您也可以按一下“刪除”，刪除所設置的時間段。 

選中所設置的時間段，您可拖動該時間段到時間軸上的任一位置來重設該時間段；時 間段兩

端會顯示兩個圓圈，滑鼠移動到時間段的兩端，會顯示左右方向的調節箭頭， 移動調節箭

頭可調整時間段。 

同一天的時間軸上可設置多個時間段，最多支援設置 8 個時間段。 
 

 刪除所有時間段：按一下時間軸上方的“ ”，將刪除所有設置的時間段。 
 

 複製：將滑鼠移動到每條時間軸的後面，將彈出“複製到…”介面，如圖 4-9 所示。  若

其他天需要設置成相同的計畫，您可以勾選 “全選 ”或某幾天，再按一下 “確定”，  完成

設置。 
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圖 4-9 複製時間段 
 

步驟 4 按一下“高級參數”，彈出高級參數設置介面，如圖 4-10 所示。  
 

 迴圈寫入：當存儲空間滿後，若勾選迴圈寫入，將覆蓋最早的錄影檔；若不勾選， 則存

儲空間滿後將提示空間滿。 

 預錄時間：錄影計畫開始時間節點前的預先錄影時間。 
 

 錄影延時：錄影計畫結束時間節點後的延時錄影時間。 
 

 錄影碼流：選擇所存儲的碼流類型，主碼流、子碼流和第三碼流可選。 
 

參數設置完畢後，按一下 “確定 ”保存參數。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-10 高級參數 
 
 
 

最大預錄時間按照 2Mbps 碼率計算，隨著碼流選擇更高，預錄時間會變短。 
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步驟 5 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 
 

抓圖 
 

智慧球支援定時抓圖，需要配置抓圖計畫及抓圖參數，配置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→存儲→計畫配置 ”，按一下“抓圖 ”頁簽，彈出“抓圖計畫 ”介面，如圖  4-11 

所示。  
 

選中時間軸上的某點為計畫時間的起始點，然後按住滑鼠左鍵在時間軸上拖動，拖動到 計畫時

間的結束點時鬆開滑鼠，完成計畫時間的設置。 
 

 選中所設置的時間段，將彈出設置介面，此時您可手動設置開始時間和結束時間。您 也可

以按一下 “刪除”，刪除所設置的時間段。  

選中所設置的時間段，您可拖動該時間段到時間軸上的任一位置來重設該時間段；時 間段兩

端會顯示兩個圓圈，滑鼠移動到時間段的兩端，會顯示左右方向的調節箭頭， 移動調節箭

頭可調整時間段。 

同一天的時間軸上可設置多個時間段，最多支援設置 8 個時間段。 
 

 刪除所有時間段：按一下時間軸上方的“ ”，將刪除所有設置的時間段。 
 

 複製：將滑鼠移動到每條時間軸的後面，將彈出“複製到…”介面。若其他天需要設 置成

相同的計畫，您可以勾選 “全選 ”或某幾天，再按一下 “確定 ”，完成設置。  
 

設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-11 抓圖計畫 
 

步驟 2 按一下 “抓圖參數 ”頁簽，彈出介面如圖  4-12 所示。 
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圖 4-12 抓圖參數 
 

抓圖方式包括“定時抓圖”和“事件抓圖”。定時抓圖是指間隔一段時間抓取一張圖片； 事件抓

圖是指當觸發了某個事件後抓取一張圖片。兩種方式的圖像參數一致，說明如下： 
 

 啟用定時抓圖/啟用事件抓圖：勾選表示啟用抓圖。 

圖片格式：支援 JPEG 格式。  解析度：為主碼流的解析

度。  圖片品質：可選擇 “低 ”、“中 ”、“高 ”三個等級。  

 抓圖時間間隔：您可根據需要設置抓圖的時間間隔。 

 抓圖數量：事件觸發抓圖時，您可設置一次事件觸發所抓取的圖片數量。 
 

步驟 3 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 
 

4.3 普通事件配置 
 

智慧球普通事件包括移動偵測、遮擋報警、視頻丟失、報警輸入/輸出及異常報警，本 章節

將分別敘述各個事件的配置。 
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4.3.1 移動偵測配置 
 

移動偵測功能用來偵測某段時間內，某個區域是否有移動的物體，當有移動的物體時， 將進行

自動錄影及報警，智慧球移動偵測配置具體步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→普通事件 ”，選擇“移動偵測 ”頁簽，進入移動偵測配置介面，如  圖 4-

13 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-13 移動偵測介面 
 

步驟 2 勾選“啟用移動偵測”可開啟智慧球移動偵測功能。 
 

勾選“啟用動態分析”表示在移動偵測功能和“規則資訊 ”均啟用下，對佈防區域內的  移動目

標進行標定。當設置動態分析後且畫面中有移動物體時，偵測的區域將顯示綠色 方格。 
 

步驟 3 配置模式 
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配置模式分為普通模式和專家模式。“普通模式”下，您可以設置移動偵測靈敏度；“專 家模

式 ”下，您可設置“日夜參數轉換 ”及其對應的參數。日夜參數轉換可設置為“關  閉 ”、“自

動切換 ”和 “定時切換 ”。  
 

 關閉：系統將不進行日夜切換。 
 

 自動切換：系統將根據環境的變化自動切換白天和夜晚模式，白天模式畫面為彩色， 夜晚

模式畫面為黑白。 

 定時切換：根據設置的時間進行切換，在設置的時間段內為“白天”模式，時間段外 為

“夜晚 ”模式。  

 靈敏度：靈敏度數值越高，移動偵測越靈敏；如果靈敏度為“0”，移動偵測和動態分 析

將不起作用。 

 占比：是指當移動的物體占您所繪製的區域的百分比，當物體超過設置的占比時，才 會觸

發移動偵測。 
 

步驟 4 區域設置 
 

區域設置用來設置移動偵測功能的區域範圍，只有在該設定區域內發現移動物體才可能 產生報

警及錄影。 
 

 按一下“繪製區域”，在畫面中按一下滑鼠左鍵並拖動滑鼠，然後鬆開滑鼠左鍵，即完成 

一個區域的繪製。 

“普通模式 ”下，PA L  制式下最多可繪製 22*18 個方格，NTSC 制式下最多可繪製 22*15 個方

格。 

“專家模式 ”下，您可繪製  8 個區域，並分別對每個區域設置其日夜參數切換及其靈 敏度

和占比。設置完一個區域後請保存後再繪製另外一個區域。 

 停止繪製：當偵測區域繪製完畢後，您可按一下“停止繪製”結束區域繪製。 
 

 清除區域：按一下“清除全部”可清除繪製的所有區域。 
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圖 4-14 “專家模式 ”下的區域設置  
 

步驟 5 按一下“佈防時間”頁簽，顯示佈防時間設置介面，如圖  4-15 所示。 
 

佈防時間需要在時間軸上設置，選中時間軸上的某點為起始點，然後按住滑鼠左鍵在時 間軸上

拖動，拖動到結束點時鬆開滑鼠，完成某個佈防時間的設置。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-15 時間設置 
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 選中所設置的時間段，將彈出設置介面，此時您可手動設置開始時間和結束時間。您 也可

以按一下 “刪除”，刪除所設置的時間段。  

選中所設置的時間段，您可拖動該時間段到時間軸上的任一位置來重設該時間段；時 間段兩

端會顯示兩個圓圈，滑鼠移動到時間段的兩端，會顯示左右方向的調節箭頭， 移動調節箭

頭可調整時間段。 

同一天的時間軸上可設置多個時間段，最多支援設置 8 個時間段。 
 

 刪除所有時間段：按一下時間軸上方的“ ”，將刪除所有設置的時間段。 
 

 複製：將滑鼠移動到每條時間軸的後面，將彈出“複製到…”介面。若其他天需要設 置成

相同的計畫，您可以勾選 “全選 ”或某幾天，再按一下 “確定 ”，完成設置。  
 

佈防時間設置完畢後，按一下“保存 ”。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-16 複製時間段 
 

步驟 6 按一下 “聯動方式 ”頁簽，可設置聯動方式。  
 

當發生移動偵測時可開啟聯動，聯動方式有多種方式，分別為常規聯動、聯動報警輸出 和錄

影聯動，如圖 4-17 所示。 
 

 常規聯動：包括郵件聯動、上傳中心和上傳 FTP。 

− 郵件聯動：勾選且配置好郵件時，將把報警資訊發送至配置的郵箱中。 − 上

傳中心：勾選表示會將報警資訊等上傳監控中心。 

− 上傳 FTP：勾選且系統組態了 FTP 伺服器，將把報警資訊發送到 FTP 伺服器進行保 存。  
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 聯動報警輸出：勾選表示聯動到連接的報警設備中進行報警。 
 

 錄影聯動：勾選表示事件發生後進行錄影，直到監控畫面中無移動物體時停止錄影。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-17 聯動方式設置 
 

步驟 7 設置完畢後，按一下“保存”來保存設置的參數。 
 

4.3.2 設置遮擋報警 
 

遮擋報警是指當定義的遮擋報警區域被人為等因素遮擋，致使無法對該區域進行正常地 監控時

產生的報警。當遮擋報警產生後，您可以迅速排查遮擋報警原因，還原監控畫面。 遮擋報警設

置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→普通事件 ”，選擇“遮擋報警”頁簽，彈出遮擋報警設置介面。如  圖 4-

18 所示。 
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圖 4-18 遮擋報警介面 
 

步驟 2 勾選“啟用”可開啟智慧球遮擋報警功能。 
 

步驟 3 區域設置 
 

 繪製區域：智慧球可繪製 1 個遮擋區域。按一下“繪製區域”，在畫面中按一下滑鼠左鍵 

並拖動滑鼠，然後鬆開滑鼠左鍵，即完成遮擋區域的繪製。 

 停止繪製：當遮擋區域繪製完畢後，您可按一下“停止繪製”保存繪製的區域。 
 

 清除全部：按一下“清除全部”可清除繪製的遮擋區域。 
 

 靈敏度：可拖動靈敏度進度條，越往右靈敏度越高。 
 

設置完畢後按一下 “保存 ”。  
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圖 4-19 區域設置 
 

步驟 4 按一下“佈防時間”頁簽，顯示佈防時間設置介面，如圖  4-20 所示。 
 

佈防時間需要在時間軸上設置，選中時間軸上的某點為起始點，然後按住滑鼠左鍵在時 間軸上

拖動，拖動到結束點時鬆開滑鼠，完成某個佈防時間的設置。 
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圖 4-20 時間設置 
 

 選中所設置的時間段，將彈出設置介面，此時您可手動設置開始時間和結束時間。您 也可

以按一下 “刪除”，刪除所設置的時間段。  

選中所設置的時間段，您可拖動該時間段到時間軸上的任一位置來重設該時間段；時 間段兩

端會顯示兩個圓圈，滑鼠移動到時間段的兩端，會顯示左右方向的調節箭頭， 移動調節箭

頭可調整時間段。 

同一天的時間軸上可設置多個時間段，最多支援設置 8 個時間段。 
 

 刪除所有時間段：按一下時間軸上方的“ ”，將刪除所有設置的時間段。 
 

 複製：將滑鼠移動到每條時間軸的後面，將彈出“複製到…”介面。若其他天需要設 置成

相同的計畫，您可以勾選 “全選 ”或某幾天，再按一下 “確定 ”，完成設置。  
 

佈防時間設置完畢後，按一下“保存 ”。  
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圖 4-21 複製時間段 
 

步驟 5 按一下 “聯動方式 ”頁簽，可設置聯動方式。  
 

當發生遮擋報警時可開啟聯動，聯動方式包括常規聯動和聯動報警輸出，如圖 4-22 所 示。  
 

 常規聯動：包括郵件聯動、上傳中心。 
 

− 郵件聯動：勾選且配置好郵件時，將把報警資訊發送至配置的郵箱中。 − 上

傳中心：勾選表示會將報警資訊等上傳監控中心。 

 聯動報警輸出：勾選表示聯動到連接的報警設備中進行報警。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-22 聯動方式設置 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”來保存設置的參數。  
 

4.3.3 設置視頻丟失報警 
 

當視訊訊號丟失而看不到監控畫面時，您可以設置丟失聯動報警，此時即可快速排查丟 失原因

進而進行恢復。 
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部分型號智慧球不支援視頻丟失報警功能，請以設備實際功能為准。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→普通事件 ”，選擇“視頻丟失”頁簽，彈出“視頻丟失 ”設置介面。  如圖 

4-23 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-23 視頻丟失介面 
 

步驟 2 勾選“啟用”可開啟智慧球視頻丟失報警功能。 
 

步驟 3 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。 
 

步驟 4 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.3.4 設置報警輸入與輸出 
 

智慧球支持報警量輸入和報警量輸出，具體路數請以實際設備為准；其他功能中的聯動 報警輸

出，即為此處設置的報警量輸出。 

 

報警輸入設置 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→普通事件 ”，選擇“報警輸入”頁簽，進入報警輸入設置介面，如  圖 4-

24 所示。 
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圖 4-24 基本設置 
 

步驟 2 選擇需要設置的報警輸入號，然後設置其名稱及類型。 
 

報警名稱可自訂，報警類型可設置為常開和常閉，報警類型的設置根據您所使用的報 警設備需

要的信號來設置。IP 位址參數預留，不需要設置。 
 

步驟 3 勾選“處理報警輸入”，只有勾選該項，後續配置的報警聯動才生效；如果未勾選，則 配置

的報警聯動不生效。 
 

步驟 4 設置佈防時間：具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間設置。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-25 設置佈防時間 
 

步驟 5 按一下 “聯動方式 ”頁簽，可設置聯動方式。  
 

當產生報警輸入時，可開啟聯動，聯動方式有多種方式，分別為常規聯動、聯動報警輸 出、

錄影聯動和 PTZ 聯動通道，如圖 4-26 所示。 
 

 常規聯動：包括郵件聯動、上傳中心和上傳 FTP。 
 

− 郵件聯動：勾選且配置好郵件時，將把報警資訊發送至配置的郵箱中。 − 上

傳中心：勾選表示會將報警資訊等上傳監控中心。 

− 上傳 FTP：勾選且系統組態了 FTP 伺服器，將把報警資訊發送到 FTP 伺服器進行保 存。  
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 聯動報警輸出：勾選表示聯動到連接的報警設備中進行報警。 
 

 錄影聯動：勾選表示事件發生後進行錄影，直到監控畫面中無移動物體時停止錄影。 
 

 PTZ 聯動通道：“P T Z  聯動通道”是指當產生報警時，您可設置讓智慧球做勾選的聯動 動作。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-26 聯動方式設置 
 

步驟 6 若其他報警輸入設置一致，您可按一下“複製到…”，在彈出的複製介面中勾選其他報警 輸

入，然後按一下 “確定 ”。  
 

步驟 7 設置完畢後，按一下 “保存 ”來保存設置的參數。  
 

報警輸出設置 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→普通事件 ”，按一下“報警輸出 ”，即可設置報警輸出基本參數，如  圖 

4-27 所示。 

 
 
 
 
 

圖 4-27 報警輸出設置 
 

步驟 2 選擇設置的報警輸出號，設置其報警名稱和延時時間。具體延時時間，您可以根據實際 情況

而定。可設置 5 秒~10 分鐘的持續時間，也可設置為“手動”，即手動來關閉報警 輸出。IP 

位址和報警狀態參數預留，不需要設置。 
 

步驟 3 設置佈防時間：具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間設置。 
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圖 4-28 設置佈防時間 
 

步驟 4 按一下“手動報警”可手動觸發報警輸出，此時按鈕變為“清除報警 ”，觸發後您需要單  擊

“清除報警 ”才能關閉報警輸出。  
 

步驟 5 若其他報警輸出設置一致，您可按一下“複製到…”，在彈出的複製介面中勾選其他報警 輸

出，然後按一下 “確定 ”。  
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”來保存設置的參數。  
 

4.3.5 設置異常報警 
 

選擇“配置→事件→普通事件 ”，選擇 “異常 ”頁簽，進入異常報警設置介面。“異常類  型 ”

包括 “硬碟滿 ”、“硬碟錯誤 ”“網線斷開 ”、“ I P  位址衝突 ”和“非法訪問 ”。當智慧  球發生

上述情況且設置好報警聯動時，智慧球將自動進行異常報警。 
 

 常規聯動：包括郵件聯動、上傳中心和上傳 FTP。 
 

− 郵件聯動：勾選且配置好郵件時，將把報警資訊發送至配置的郵箱中。 − 上

傳中心：勾選表示會將報警資訊等上傳監控中心。 

 聯動報警輸出：勾選表示聯動到連接的報警設備中進行報警。 
 

參數配置完畢後，按一下“保存”保存相關設置。如圖 4-29 所示。  
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圖 4-29 異常配置介面 
 
 

4.4 Smart 事件配置 
 

4.4.1 音訊異常偵測 
 

您可事先配置音訊異常偵測，當音訊異常時可進行及時報警，具體配置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “音訊異常偵測 ”頁簽，進入配置介面，如圖  4-30 

所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-30 音訊偵測介面 
 

步驟 2 勾選“音訊輸入異常”，即可開啟音訊輸入異常偵測功能。 
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步驟 3 聲強陡升：勾選“聲強陡升”表示啟用偵測音訊源強度是否突然升高，根據判斷結果聯動 報警；

您可設置其靈敏度和聲音強度閾值。 
 

 靈敏度：數值越小，則輸入聲音強度變化超過持續環境音量更多才能被判斷為音訊異 常，

使用者需要根據實際環境測試調節。 

 聲音強度閥值：當聲強突變類型選擇為“聲強陡升”時，可設置該參數。用於設置過 濾的

環境聲音強度，如果環境噪音越大，則該值需要設置的越高，使用者需要根據實際 環境測

試調節。 
 

步驟 4 聲強陡降：勾選“聲強陡降”表示啟用偵測音訊源強度是否突然降低，根據判斷結果聯 動報

警，您可設置其靈敏度。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.2 人臉偵測 
 

人臉偵測功能可用於偵測出場景中出現的人臉，智慧球人臉偵測配置具體步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “人臉偵測 ”頁簽，進入人臉偵測配置介面，  如圖 

4-31 所示。 
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圖 4-31 人臉偵測介面 
 

步驟 2 設置人臉偵測基本參數 
 

 勾選“啟用人臉偵測”可開啟智慧球人臉偵測功能。 
 

 勾選“啟用動態分析”表示當在人臉偵測功能和“規則資訊”均啟用下，對佈防區域  內的人

臉進行標定。當設置動態分析後且畫面中有偵測到人臉時，畫面中的人臉將被 綠色方框框定。 

 靈敏度：數值越小，側臉或者不夠清晰的人臉越不容易被檢測出來。使用者需要根據實 際

環境測試調節。 
 

步驟 3 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進  行跟蹤。 
 

步驟 4 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.3 區域入侵偵測 
 

區域入侵偵測功能可偵測視頻中是否有物體進入到設置的區域，根據判斷結果聯動報警。 具體設

置步驟如下所示。 
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步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “區域入侵偵測”頁簽，進入區域入侵偵測配  置介

面，如圖 4-32 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-32 區域入侵設置介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用區域入侵偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 設置警戒參數：如圖 4-33 所示包括時間閾值、靈敏度及檢測目標。 
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圖 4-33 警戒參數 
 

− 時間閥值：表示目標進入警戒區域持續停留該時間後產生報警。例如設置為 5s，即 目標

入侵區域 5s 後觸發報警。 

− 靈敏度：用於設置控制目標物體的大小，靈敏度越高時越小的物體越容易被判定為 入侵

物體，靈敏度越低時較大物體才會被判定為入侵物體。 

− 檢測目標：智慧球可設置選擇檢測目標，有 “全部 ”、“人 ”、“車 ”三種可選。“車 ”  

表示只檢測入侵的車輛，“人 ”表示只檢測入侵的行人或非機動車輛，“全部”表示  可檢

測入侵的所有移動目標，預設為“全部”。 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進  行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
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4.4.4 越界偵測 
 

越界偵測功能可偵測視頻中是否有物體跨越設置的警戒面，根據判斷結果聯動報警，具 體設置

步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “越界偵測 ”頁簽，進入越界偵測配置介面，  如圖 

4-34 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-34 越界偵測介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用越界偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒面：系統支援設置 4 個警戒面。選擇一個警戒面後，您需要進行如下設置，設 置

完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒面：按一下“繪製區域”按鈕，畫面中會出現一條帶有箭頭的線段。可以選中 其

中的一個端點拖動警戒面在畫面中的位置，即完成一個警戒面的繪製。 

 設置警戒參數：如圖 4-35 所示包括警戒方向、警戒靈敏度及檢測目標。 
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圖 4-35 警戒參數 
 

 方向：有 “A< - > B ”、“A- > B ”、“B - > A ”三種可選，是指物體穿越警戒面觸發報警的方  向。

“A - > B ”表示物體從  A 越界到 B 時將觸發報警，“B ->A”表示物體從 B 越界到 A 時 將觸發

報警，“A<->B ”表示雙向觸發報警。  

靈敏度：用於設置控制目標物體的大小，靈敏度越高時越小的物體越容易被判定為目 標物體，

靈敏度越低時較大物體才會被判定為目標物體。 

 檢測目標：智慧球 可設置選擇檢測目標，有 “全部 ”、“人 ”、“車 ”三種可選。“車 ”  表

示只檢測入侵的車輛，“人”表示只檢測入侵的行人或非機動車輛，“全部”表示可 檢測入侵

的所有移動目標，預設為 “全部”。 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒面時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成設 置。  
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
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4.4.5 進入區域偵測 
 

進入區域偵測功能可偵測是否有物體進入設置的警戒區域，根據判斷結果聯動報警。具 體設置

步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “進入區域偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，  如圖 

4-36 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-36 進入區域偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選“啟用 ”，表示啟用進入區域偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 設置警戒參數：如圖 4-37 所示，包括檢測目標。 
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 檢測目標：智慧球 可設置選擇檢測目標，有 “全部 ”、“人 ”、“車 ”三種可選。“車 ”  表

示只檢測入侵的車輛，“人”表示只檢測入侵的行人或非機動車輛，“全部”表示可 檢測入侵

的所有移動目標，預設為 “全部”。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-37 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.6 離開區域偵測 
 

離開區域偵測功能可偵測是否有物體離開設置的警戒區域，根據判斷結果聯動報警。具 體設置

步驟如下所示。 
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步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “離開區域偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，  如圖 

4-38 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-38 離開區域偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選“啟用 ”，表示啟用離開區域偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 設置警戒參數：如圖 4-39 所示，包括檢測目標。 
 

 檢測目標：智慧球 可設置選擇檢測目標，有 “全部 ”、“人 ”、“車 ”三種可選。“車 ”  表

示只檢測入侵的車輛，“人”表示只檢測入侵的行人或非機動車輛，“全部”表示可 檢測入侵

的所有移動目標，預設為 “全部”。 
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圖 4-39 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.7 徘徊偵測 
 

徘徊偵測功能可偵測目標在設定的區域內停留超過設定的時間閾值後，根據判斷結果聯 動報警。

具體設置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “徘徊偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，如圖  4-40 

所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

60 



網路高清智慧球  操作手冊 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-40 徘徊偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用徘徊偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 時間閾值：表示目標進入警戒區域持續停留該時間後產生報警。例如設置為 5s，表示 目標

進入區域 5s 後觸發報警。 
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圖 4-41 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.8 人員聚集偵測 
 

人員聚集偵測功能可偵測在設定的區域內人體的密度超過設定的閾值後，根據判斷結果 聯動報

警。具體設置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “人員聚集偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，  如圖 

4-42 所示。 
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圖 4-42 人員聚集偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用人員聚集偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 占比：表示人員在整個警戒區域中的比例，當人員占比超過所設置的占比值時，系統 將產

生報警；反之將不產生報警。 
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圖 4-43 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.9 快速移動偵測 
 

快速運動偵測功能對非法追跑、道路超速等現象進行事件檢測，對快速移動的現象進行 檢測。

當發生快速移動時設備發出報警，通知佈防主機有快速移動現象產生，使相關人 員可以提前

預警。具體設置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “快速移動偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，  如圖 

4-44 所示。 
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圖 4-44 快速移動偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用快速移動偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 靈敏度：用於設置檢測到移動目標物體的靈敏度大小。靈敏度越低，則相對速度較快 的移

動物體才能夠被檢測到並產生聯動報警；靈敏度越高，則相對速度較慢的移動物 體也能夠

被檢測到並產生聯動報警。 

 檢測目標：智慧球 可設置選擇檢測目標，有 “全部 ”、“人 ”、“車 ”三種可選。“車 ”  表

示只檢測入侵的車輛，“人”表示只檢測入侵的行人或非機動車輛，“全部”表示可 檢測入侵

的所有移動目標，預設為“全部”。  
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圖 4-45 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.10 停車偵測 
 

停車偵測功能用於檢測所設置區域的非法停車現象，該功能適用於高速、單行道等道路 上的非

法停車檢測。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “停車偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，如圖  4-46 

所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 

66 



網路高清智慧球  操作手冊 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-46 停車偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用停車偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊進行 雲台

“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 

 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

時間閾值：用於設置檢測的目標車輛在警戒區域內的停留時間，當超過停留時間時將 產生聯

動報警。 

 靈敏度：用於設置檢測到目標車輛的靈敏度，靈敏度越高，則目標越容易被判定為非 法停

車車輛，靈敏度越低，則目標較難被判定為非法停車車輛。 
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圖 4-47 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.11 物品遺留偵測 
 

物品遺留偵測功能用於檢測所設置的特定區域內是否有物品遺留，當發現有物品遺留時， 相關人

員可快速對遺留的物品進行處理。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “物品遺留偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，  如圖 

4-48 所示。 
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圖 4-48 物品遺留偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選 “啟用 ”，表示啟用物品遺留偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 時間閾值：用於設置檢測到的物品在警戒區域內的停留時間，當超過停留時間時將產 生聯

動報警。 

 靈敏度：用於設置檢測到遺留物品的靈敏度，靈敏度越高，則目標越容易被判定為遺 留物

品，靈敏度越低，則目標較難被判定為遺留物品。 
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圖 4-49 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

4.4.12 物品拿取偵測 
 

物品拿取偵測功能用於檢測所設置的特定區域內是否有物品被拿取，當發現有物品被拿 取時，

相關人員可快速對意外採取措施，降低損失。物品拿取偵測常用於博物館等需要 對物品進行

監控的場景。 
 

步驟 1 選擇“配置→事件→Smart 事件 ”，選擇 “物品拿取偵測 ”頁簽，進入對應配置介面，  如圖 

4-50 所示。 
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圖 4-50 物品拿取偵測設置介面 
 

步驟 2 勾選“啟用 ”，表示啟用物品拿取偵測。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 3 選擇警戒區域：系統支援設置 4 個警戒區域。選擇一個警戒區域後，您需要進行如下設 置，

設置完畢後，請按一下下方的 “保存 ”。  
 

 繪製警戒區域：按一下“繪製區域”，然後在預覽介面中依次按一下滑鼠左鍵繪製四邊形 

警戒區的端點，繪製完畢後點擊滑鼠右鍵完成區域繪製，此時您可按一下“停止繪製”。 當

需要清除警戒區域時，您可按一下 “清除”。  

 時間閾值：用於設置檢測到的物品不在警戒區域內的時間，當超過不在時間閾值時將 產生

聯動報警。 

 靈敏度：用於設置檢測到拿取物品的靈敏度，靈敏度越高，則越容易被判定有物品被 拿取

的行為，靈敏度越低，則較難判定有物品被拿取的行為。 
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圖 4-51 警戒參數 
 

步驟 4 當需要設置其他警戒區域時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 5 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。“常規聯動”中新增的“聯動跟蹤 ”表示當產生偵測後，智慧球對目標進 行跟蹤。 
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 
 

4.5 限位元功能配置 
 

智慧球限位功能用來設置智慧球的運動區域，使智慧球只能在設定的區域內運動。限位元 模式

包括鍵控限位元和掃描限位元。鍵控限位是對手動控制雲台時所做的限位；掃描限位元是 對設

備掃描時所做的限位；兩者的設置方式一致。限位元設置的具體操作步驟如下所示。 
 

步驟 1 進入 “配置→P T Z ”介面，選擇 “限位元 ”頁簽，如圖  4-52 所示。 
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圖 4-52 限位元設置介面 
 

步驟 2 選擇限位元模式，可分別對鍵控限位元和掃描限位元進行設置。鍵控限位是指對雲台控制的方 

位元做限制，掃描限位元是指對掃描運動時的方位做限制。 
 

步驟 3 按一下“設置”，此時視頻介面上將出現限位元設置提示，如圖 4-53 所示。  
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圖 4-53 設置限位 
 

步驟 4 使用方位控制鍵轉動雲台，當達到所需要的左限位元時，按一下“ ”光圈+進行確定。左  

限位設置完畢後，可依次設置右限位、上限位和下限位。 
 

步驟 5 設置完畢後按一下保存，保存所設置的限位，此時 “限位元狀態 ”將顯示為 “已限位元”。 
 

步驟 6 勾選“啟用限位 ”，即可啟動限位功能。  
 

在本介面，您可以按一下“清除”來清除所設置的限位。 
 
 

4.6 隱私遮蔽設置 
 

智慧球隱私遮蔽功能可遮蓋用戶不希望看到的場景，無論智慧球進行任何方式的移動及 變化，遮

蓋場景始終不可見，這樣極大地保護了個人隱私。隱私遮蔽設置步驟如下所示。 
 

步驟 1 進入“配置→PTZ ”介面，選擇 “隱私遮蔽 ”頁簽，彈出隱私遮蔽設置介面。如圖  4-54 所

示。 
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圖 4-54 隱私遮蔽介面 
 

步驟 2 勾選“啟用隱私遮蔽”可開啟智慧球隱私遮蔽功能。 
 

步驟 3 區域設置 
 

 繪製區域：按一下“繪製區域”，在畫面中按一下滑鼠左鍵並拖動滑鼠，然後鬆開滑鼠左 

鍵，形成一個區域，您可以按住圖形的角進行拖動，以畫出您所想要的遮蔽區域。 

 停止繪製：當遮蔽區域繪製完畢後，您可按一下“停止繪製”保存繪製的區域。 
 

 清除全部：按一下“清除全部”可清除繪製的遮擋區域。 
 

步驟 4 區域設置完畢後，按一下“添加”，可將該區域資訊顯示在隱私遮蔽清單中。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



75 



網路高清智慧球  操作手冊 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-55 區域資訊 
 

步驟 5 修改區域資訊：您可修改隱私塊的標題、類型，類型包括灰色、紅色、綠色、藍色、橙 

色、黃色和馬賽克。遮罩倍率的最大值視機芯而定，當監控畫面倍率小於設置的遮罩倍 率值

時，將不顯示該遮蔽區域；當監控畫面倍率大於等於設置的遮罩倍率值時，將顯示 該遮罩區

域。 

 

步驟 6 修改完畢後按一下“保存”，完成隱私遮蔽功能的設置。 
 
 

4.7 定時任務設置 
 

定時任務是指設置智慧球在某段時間內的任務，設置定時任務的具體步驟如下所示。 
 

步驟 1 進入“配置→PTZ ”介面，選擇 “定時任務 ”頁簽，彈出定時任務配置介面，如圖  4-56 所

示。 
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圖 4-56 定時任務 
 

步驟 2 勾選“啟用定時任務”，表示按照設置的定時任務進行工作。 
 

步驟 3 設置定時任務的時間段和任務類型，如圖 4-57 所示。 
 

 選擇任務類型：根據需求選擇該定時任務的類型，本例以“自動掃描”為例說明。 
 

 設置時間段：需要在時間軸上設置，選中時間軸上的某點為起始點，然後按住滑鼠左 鍵在

時間軸上拖動，拖動到結束點時鬆開滑鼠，完成時間段的設置。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-57 時間設置 
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步驟 4 您可以根據步驟 3 設置多個不同的定時任務。 
 

可設置全天任務和一天中的分段任務，同一天可設置 10 個分段任務，且每個任務均 可以設

置其任務類型。 

 當某一天需要設置成和其他天一樣的任務時，您可以選擇其他天後面的“複製到…”， 然後

進行複製。 

 不同定時任務顏色不同，白色區域表示無任務。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-58 定時任務設置 
 

步驟 5 設置“任務恢復時間”：當執行定時任務時，手動操作智慧球時定時任務將被暫停。手 動操

作智慧球結束後，經過設置的“任務恢復時間 ”，智慧球將繼續進行定時任務，可  設置 

5~720 秒。  
 

步驟 6 設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 
 

4.8 道路監控 
 

智慧球道路監控有車輛檢測與混行檢測兩種檢測類型。車輛檢測模式下，智慧球會對進 入車道

線以內區域的車輛進行車牌檢測並對識別到的車牌進行抓拍保存。混行檢測模式 下，系統可對

進入車道線以內區域的車輛進行車牌識別抓拍保存，同時支持對設置車道 線以外區域的行人和

非機動車進行檢測，並抓拍保存。通過道路監控功能，您可以實現 對城市道路上的機動車、

非機動車與行人進行迅速排查和全方位監控。 

 
 

車輛檢測和混行檢測功能視具體型號而定，請以設備實際功能為准。 
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4.8.1 車輛檢測配置 
 

車輛檢測配置的具體步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“系統→系統設置 ”，按一下“智慧資源配置 ”頁簽，在智慧資源配置頁面選擇“ SMART 事

件+車輛檢測”，此時需要重啟智慧球使設置生效。 
 

步驟 2 重啟完畢後，選擇 “配置→道路監控 ”，將查看到“檢測類型 ”為 “車輛檢測”，如圖  4-59 

所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-59 車輛檢測設置介面 
 

步驟 3 勾選“啟用 ”，表示啟用車輛檢測功能。  
 
 

雲台鎖定：進入配置介面，雲台鎖定功能自動開啟，鎖定時間為 180 秒，可以手動點擊 進行

雲台“解鎖”。當雲台鎖定時除了手動進行雲台控制外，其他控制方式均失效。 
 

步驟 4 區域設置：系統支援設置 4 個檢測場景，本文以“檢測場景 1”為例說明。場景設置具 體步

驟如下所示，設置完畢後，請按一下下方的 “保存”。 
 

 手動控制雲台將場景調整到適合的位置，選擇“檢測場景”為“檢測場景 1 ”，“場景  名稱 ”

可自訂。  
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 選擇“車道總數”，根據實際需要檢測的車道數選擇，本文以“2 條 ”車道為例說明。  車道

選擇完畢後在畫面中將出現黃線用來標示車道，如圖 4-60 所示。 

− 您可左鍵按一下黃色車道線，此時車道線上下將出現兩個黃點，長按左鍵拖動黃線， 同

時可調節兩個端點。車道線設置好後，系統將自動生成檢測區域。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-60 區域設置 
 

− 設置省份簡稱：根據實際情況設置，用於無法識別省份簡稱時，作為缺省值疊加到 車牌

資訊中。 
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 調整場景位置時，儘量保證車道方向與畫面水準方向的夾角保證在 9 0± 1 5°範圍內，  否則

可能影響車牌識別。 

 調整場景倍率時，請以螢幕上方的紅色方框為參照物，儘量保證車輛的大小與紅框基 本一致，

以提高檢測準確度。 

 儘量保證檢測區域的高度不超過預覽畫面的一半。 
 

 當智慧球“日夜轉換”設置為自動或者白天、夜晚模式時，車輛檢測過程中將強制為 “白天”

模式，不執行車輛檢測時恢復原先設置的日夜轉換模式；當智能球“日夜轉 

換”設置為定時模式時，不管是否執行車輛檢測，均按照設置的日夜轉換模式執行。 在進

行車輛檢測時，請根據自身的實際環境設置智慧球的“日夜轉換 ”模式，以確保 車輛檢測功

能的最佳效果。 

 

步驟 5 當需要設置其他檢測場景時，您可使用雲台控制鍵轉到您需要的場景，重複步驟 3 完成 設置。 
 

步驟 6 設置佈防時間和聯動方式，具體設置請參考“4.3.1 移動偵測配置”中的佈防時間和聯 動方式

設置。 
 

不論設置的佈防時間是“全天 ”模式還是“分段模式”，都需要關聯到檢測場景。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-61 佈防時間設置 
 

步驟 7 設置聯動方式：當檢測到車輛時，設備可將檢測到的資訊上傳監控中心或者上傳 FTP， 具體

的聯動方式請根據自身需求配置。 
 

步驟 8 所有參數設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
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4.8.2 混行檢測配置 
 

混行檢測模式可檢測機動車輛、非機動車輛和行人。混行檢測配置的具體步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇“系統→系統設置 ”，按一下“智慧資源配置 ”頁簽，在智慧資源配置頁面選擇“ SMART 事

件+混行檢測”，此時需要重啟智慧球使設置生效。 
 

步驟 2 重啟完畢後，選擇 “配置→道路監控 ”，將查看到“檢測類型 ”為 “混行檢測”，如圖  4-62 

所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-62 混行檢測設置介面 
 

步驟 3 勾選 “啟用 ”，表示啟用混行檢測功能，配置方法同 “車輛檢測 ”。  
 
 
 

 “混行檢測 ”功能要視具體型號而定。  切換“車輛檢測 ”與 “混行檢測”時，系統會提

示是否重啟設備，當選擇確定重啟 

後，切換生效。智慧球默認檢測類型為“車輛檢測”，檢測方式的切換請參見“智慧 資源

配置 ”。  
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4.8.3 圖片參數設置 
 

當智慧球開啟“車輛檢測”或“混行檢測”功能時，將對抓取的圖片進行保存。您可在  “配置

→道路監控→圖片參數”介面對抓拍到的圖片參數進行設置，“圖片參數”設置界 

面如圖 4-63 所示，設置完畢後請按一下 “保存 ”。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 4-63 圖像參數設置 
 

 圖像品質：設置的值越大，則圖像越清晰，但對網路頻寬的要求也越高。 
 

 圖像大小：根據實際需求進行設置。 
 

 啟用字元疊加：當啟用字元疊加時，您可在所抓拍的圖片上疊加下面的資訊，比如監 

測點編號、監測點資訊等。同時您可設置字體的顏色和背景，按一下表格字元後面“ ”  

鍵可調整字元在圖片中的顯示位置。 

 

4.8.4 監測點參數設置 
 

通過設置監測點參數，可方便對各個監測點進行管理。監測點管理介面如圖 4-64 所示，  設置

完畢後請按一下 “保存 ”。  
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圖 4-64 監測點參數 
 
 

4.9 定位資訊顯示 
 

您可調用 95 號預置點，進入 O SD “主功能表→系統資訊 ”，查看到智慧球的 “定位資訊 ”  和

“方位資訊 ”。  
 

舉例如下： 
 

 定位資訊：經度：120°13’2’ ’E；緯度：30°12’3’ ’N。 

 方位資訊：東 1 0 0 °。  
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第 5章 系統設置 
 
 

按一下“配置”頁簽將彈出配置畫面，主要包括系統組態、網路配置、視音訊配置、圖像 配

置、PTZ 及事件配置。本地配置具體設置請參見“3.1 本地配置 ”。  

 
 

5.1 網路參數設置 
 

網路參數包括基本配置和高級配置，基本配置參數包括 TCP/IP、DDNS、PPPoE、埠和 埠映

射，高級配置包括 SNMP、FTP、Email、平臺接入、HTTPS、802.1X、QoS。 
 

網路參數修改完畢後均需要重啟智慧球使參數生效。 
 

5.1.1 基本配置 
 

選擇“配置→網路→基本配置”，即可顯示所有需要配置的網路基本參數。 
 

TCP/IP 
 

按一下 “TC P/IP”，進入 “TC P/IP”設置介面，您可以進行如下操作。 
 

 網卡參數配置可以設置 “網卡類型 ”、“設備  IPv4 位址 ”、“ I P v 4  子網路遮罩 ”和 “ I Pv 4  預

設閘道器”。勾選自動獲取，設備可自動獲取網路位址及相關網路參數。在填寫 IPv4 位址

時可在保存配置之前點擊【測試】來確認該 IP 是否可用。 

部分智慧球支援 IPv6 網路通信協定，使用者可以配置“IPv6 模式 ”，其中包括“路由公 ””、  

“自動獲取 ”和“手動 ”三種模式。“路由公告 ”模式將使用公告的  IP 首碼加設備自 身的物

理位址生成 IPv6 位址；“自動獲取”模式將由相應的伺服器、路由或閘道下發 IPv6 地址；

請根據實際網路需要配置，如不明確請與網路管理人員聯繫諮詢。 

 “MTU”項可以設置最大傳輸單元，指  TCP/UDP 協定網路傳輸中所通過的最大資料包 的大

小。 
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圖 5-1 TCP/IP 設置 1 
 

 啟用多播搜索：多播搜索功能缺省開啟，但當設備因多播風暴引起智慧球無法正常使 用時，

您可嘗試關閉多播搜索功能來解決該問題。 

 啟用主動多播：開啟主動多播，並設置主動多播的碼流、位址及埠後，智慧球主動 向所設

置的多播位址發送視頻資訊。 

設置 DNS 伺服器：設置智能球的 DNS 伺服器，當智能球設置了正確可用的伺服器地 址後，

需要功能變數名稱訪問的方式才能正常使用。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-2 TCP/IP 設置 2 
 

參數修改完畢後按一下“保存”來保存設置。 
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DDNS 
 

勾選 “啟用  DDNS”表示開啟 DDNS 功能，系統提供四種用於功能變數名稱解析的類型，分別

為 “ I P Se r v e r ”、“D y n D N S ”、“N O - I P ”或 “H i D D N S ”。 I P Se r ve r  需要使用者自行架設伺服器

來進 

行功能變數名稱解析；“Dy nDN S ”、“NO - I P”和 “H i D D NS”為協力廠商的功能變數名稱解析

伺服器。  
 

“DynDNS”、“NO - IP”和 “Hi D DNS”需要填寫運營商的伺服器位址，默認開啟。伺服器  位址

即功能變數名稱解析軟體運營商的伺服器位址；設備功能變數名稱即使用者在軟體運營商網站

上申請的 功能變數名稱；埠號可以根據需要進行配置；用戶名和密碼即使用者註冊帳戶對應的

用戶名和密 碼。  
 

“IPServe r”只需要填寫伺服器位址，使用時需要配合 IPServer 軟體和 iVMS 用戶端軟體， 用戶

端使用方法請參考 IPServer 和 iVMS 用戶端軟體說明文檔。 
 

參數修改完畢後，按一下“保存”來保存相關設置。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-3 DDNS 配置介面 
 

PPPoE 
 
 
 

PPPoE 配置開啟後預設閘道器失效。 
 

勾選 “啟用  PPPoE”表示開啟 PPPoE 功能。輸入 PPPoE 用戶名和 PPPoE 密碼，按一下 “保  

存”並重新啟動智慧球，智慧球將會獲得一個公網 IP 位址。 
 

相關參數修改後，需按一下“保存”按鍵來保存相關設置。 
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圖 5-4 PPPoE 配置介面 
 

埠 
 

埠配置參數包括：“HT TP 埠 ”（默認為  8 0）、“R T S P  埠 ”（默認為  554）、“H T T P S  端 口 ”

（默認  4 4 3）和 “服務埠 ”（預設  8000）。通過網路訪問設備時可根據需要設置相 應的埠。 
 

請不要隨意修改缺省埠參數；當存在埠衝突需要修改埠號時，請對應修改如下信 息：  
 

 HTTP 和 HTTPS 埠：使用流覽器登錄時需要在位址後面加上修改的埠號。如當 HTTP 埠號修改

為 81 時，當您使用流覽器登錄時，需要輸入 http://192.168.1.64:81。 

 RTSP 埠：即時傳輸協議埠，請確保您修改的埠可用即可。 
 

 服務埠：當使用用戶端登錄到智慧球時，當您修改了服務埠，您需要在登錄介面 輸入埠號

才能正常登錄智慧球。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-5 埠設置 
 

埠映射 
 

對於一台處在內網環境的智慧球，UPnP 功能可以使閘道或路由器做自動埠映射，將 智慧球機

監聽的埠從閘道或路由器映射到內網設備上，閘道或路由器的網路防火牆模 塊開始對 Internet 

上其他電腦開放這個埠。勾選“啟用 UPnPTM”即可開啟該功能。 
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啟用埠映射，智慧球的埠才能正常開放，埠映射方式分為 “自動”和 “手動”。 
 

 選用“自動 ”模式，並啟用  UPnP™後，用戶無需在路由器上做埠映射，只需在路由 器上開

啟 UPnP 功能。  

 選擇“手動”，使用者需要手動在路由器上做埠映射。手動模式下，使用者可以指定公 網 

IP 下要映射的外部埠，使用者不需要修改智慧球自身的埠，如果路由器或閘道不 支援 

UPnP™功能，用戶可以在這裡填寫當前映射的外部埠狀態。 

埠映射後狀態一欄會顯示是否生效，同時在外部埠中顯示當前映射的公網 IP 下的 外部埠，使

用者如果需要通過公網來訪問球機，需要使用這個當前映射的外部埠來 訪問。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-6 埠映射 
 

5.1.2 高級配置 
 

SNMP 參數 
 
 

設置 SNMP 參數前，使用者需要有 SNMP 伺服器端，且保證 SNMP 服務端配置了相關參數 及

能夠正常工作。 
 

智慧球支援 SNMPv1、SNMPv2c 及 SNMPv3 三種簡單網路管理協定，根據 SNMP 伺服器 端協

定版本選擇網路管理協定。通過配置 SNMP 協定可實現對設備參數的獲取和接收設 備的報警異

常資訊。 
 

勾選 “啟用  S N MP v 1 ”、“啟用  SNMPv2c”表示開啟設備的 SNMP 功能。分別設置“寫共  同

體名稱 ”、“讀共同體名稱 ”，然後設置  Trap 管理位址，設備可向管理站發送報警和異 常資訊，

通過設置 Trap 埠（預設  162）接收設備的資訊。 
 

您可根據需要設置 SNMPv3 的參數資訊，同時您可修改 SNMP 埠資訊。 
 

參數設置完畢後，按一下“保存”來保存相關設置。 
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圖 5-7 SNMP 設置介面 
 

FTP 參數 
 

通過配置 FTP 參數可將智慧球的抓圖檔上傳設定的 FTP 伺服器上。伺服器位址、埠 即使用的 

FTP 伺服器位址和對應埠。 
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目錄結構可設置檔的保存路徑，“保存在根目錄 ”、“使用一級目錄 ”、“使用二級目錄 ”  可選。

一級目錄可選擇“使用設備名 ”、“使用設備號 ”、“使用設備  IP ”來進行定義。二  級目錄可

選擇 “使用通道名 ”和 “使用通道號 ”來進行定義。  
 

上傳類型中通過勾選“上傳圖片”即可開啟設備的上傳功能；FTP 參數設置完畢後，您 可按

一下 “測試 ”，查看設置的  FTP 伺服器是否可用。 
 

參數設置完畢後，按一下 “保存 ”完成設置。  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-8 FTP 配置介面 
 

Email 
 

通過設置郵件參數，當有報警發生時，可以發送郵件到指定的郵箱。 
 

 寄件者：填寫寄件者的郵箱資訊，包括寄件者的郵箱對應的 SMTP 伺服器資訊和埠， 本例以

“126”郵箱為例說明。  

 郵件加密：郵件加密可選擇不加密、SSL 和 TLS。當選擇 SSL 和 TLS 時，不勾選 “啟用  

STARTTLS”，郵件發送將經過 SSL 或者 TLS 加密後發送，此時 SMTP 埠號需更改為 465； 

當選擇 SSL 和 TLS 時，勾選 “啟用  STARTTLS”，表示郵件通過 STARTTLS 加密，對應的 

SMTP 埠號為 25。  

 
 

說明：如果要使用 STARTTLS 加密方式，要確保郵件伺服器支援該協定，當勾選 STARTTLS 加密

方式但郵件伺服器不支援，則郵件加密方式無效，即為不加密。 

 圖片附件：勾選“圖片附件”，郵件中將附帶即時抓圖三張，用戶可以設置抓圖時間 間隔。 

 伺服器認證：該項必須勾選，勾選後請填寫寄件者郵箱對應的用戶名和密碼。 
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 收件人：填寫收件人郵箱的資訊，包括收件人名稱及郵箱地址；按一下後面的 “測試 ” 可

確認所輸入的收件人位址是否正確。 
 

相關參數修改後，按一下“保存”完成設置。當有報警發生時，收件人收到的郵件內容包 括：

智慧球通道名稱，事件類型，事件日期時間，設備類型，設備序號。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-9 郵件配置介面 
 

平臺接入 
 

勾選“啟用”，可進行平臺接入參數的設置，您可選擇接入 28281 平臺或者 Ehome 平臺 並設

置其相關接入參數。 
 

 28181 接入 
 

是指遵循 GB/T28181 的要求，將智慧球註冊到公安網平臺，然後通過公安網平臺控制 智慧

球，實現視音訊點播、歷史視音訊的重播等操作。28181 的相關配置參數在 28181 協議中有

非常全面地說明，建議您直接查找該協定相關的資料並進行配置。 

參數設置完畢後，按一下 “保存 ”完成設置。  
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圖 5-10 28181 參數設置 
 

 Ehome 接入 
 

是指遵循 Ehome 平臺相關技術規範，將設備註冊 Ehome 平臺，通過寬頻網路實現圖 像遠

端即時監控、傳輸、存儲、管理等功能。勾選“啟用 Ehome”並設置其相關參數， 即可實

現 Ehome 接入。 

設置完畢後按一下“保存”完成設置。保存完畢後建議刷新網頁或者重啟設備後查看“註冊 狀

態”，看設備是否註冊成功。 
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圖 5-11 Ehome 平臺參數 
 

HTTPS 
 

HTTPS 是以安全為目標的 HTTP 通道，使用 HTTPS 需要安全證書。HTTPS 在不安全的網 絡上

建立提供身份驗證的 Web 伺服器。 
 

啟用 H T T P S：勾選 “啟用 ”表示開啟  HTTPS。 
 

 創建證書：您可以創建私有證書；也可以創建證書請求，經過協力廠商驗證，生成經過 驗

證的證書。 

− 創建私有證書：勾選 “創建私有證書 ”，按一下“創建 ”，打開私有證書創建視窗，填  

寫國家、功能變數名稱/IP、有效期等參數；按一下 “確定”保存設置。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-12 創建私有證書 
 

− 創建證書請求：勾選 “先創建證書請求，再繼續安裝 ”，按一下 “創建 ”打開授權證  書

創建視窗，填寫國家、功能變數名稱/IP 等參數，按一下“確定”完成請求。當收到簽署

的有  效證書後，您可下載或者刪除證書請求，你也可安裝下載來的安全證書。 
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圖 5-13 創建證書請求 
 

 安裝已簽章憑證：選擇 “已有已簽章憑證，直接安裝”，按一下 “流覽 ”找到證書存放  

路徑，按一下 “安裝 ”安裝該證書。  

 刪除安裝的證書：當智能球已經安裝有證書，此時您可按一下證書後面的“刪除”，刪 除

安裝的證書。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-14 刪除已安裝證書 
 

QoS 參數 
 
 

QoS 功能需要傳輸路徑上的網路設備（如路由器）支援。 
 

通過配置 QoS 服務品質可有效解決網路延遲和網路阻塞問題。可分別對 QoS 分類標準 “視 /音訊  

D S C P ”、“報警  D S C P ”、“管理  DSCP 值”進行設置。網路可根據 DSCP 權值來判 斷資料傳輸的

優先順序。DSCP 值越大，優先順序越高，配置時需要在路由器端設置相同的 

值。  
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參數設置完畢後，按一下 “保存 ”完成設置。  
 
 
 
 
 
 

圖 5-15 QoS 配置介面 
 

802.1X 參數 
 

通過配置 802.1X 協定可實現對連接設備的使用者許可權認證。勾選“啟用 IEEE 802.1X”表示  

開啟設備的 802.1X 認證功能。 
 

協議類型預設為“EAP-MD5”。EAPO L 版本“1 ”、“2 ”可選，請根據網路交換設備上的協  議

版本進行選擇。“用戶名 ”和 “密碼 ”即連接設備的用戶名和密碼。 
 

參數設置完畢後，按一下“保存”來保存相關設置。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-16 802.1X 配置介面 
 
 

5.2 視音訊參數設置 
 

選擇“配置→音視頻”，即可對視音訊參數、ROI 功能、碼流資訊疊加進行配置。 
 

5.2.1 視頻參數 
 

視頻參數主要包括智慧球的碼流類型，視頻類型、解析度等資訊，介面如圖 5-17 所示。 
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圖 5-17 視頻參數 
 
 
 
 

 當智慧球所有連接總和超過最大碼流時，實際的碼流將下降以保證正常地連接。 
 

 當子碼流的“視頻編碼”參數設置為“MJPEG ”時出現預覽畫面卡頓現象時，為了保 證流

暢的畫面，建議使用“H.264”編碼格式。 

 Smart264 功能視具體設備而定，開啟 Smart264 功能後，智慧球將不支援 ROI、第三 碼

流、Smart 事件等功能，具體請以實際設備介面為准。 
 

 碼流類型：可設置主碼流（定時）、子碼流（網傳）的視頻參數。主碼流用於高清存  

儲和預覽；子碼流用於網路頻寬不足時，進行標清存儲與預覽；第三碼流是提供的第 三種

碼流方式，支援高清和標清的所有編碼參數。 

 視頻類型：可選擇視頻流和複合流，複合流包含視頻流和音訊流。 
 

 解析度：根據客戶對視頻清晰度的要求來選擇，解析度越高，對網路的頻寬要求越高。 
 

碼率類型與碼率上限：碼率類型可設置變碼率或者定碼率。定碼率表示碼率維持在平 均碼率

進行傳輸，壓縮速度快，但可能會造成視頻馬賽克現象；變碼率表示在不超出 碼率上限的

基礎上自行調整碼率，壓縮速度相對較慢，但能夠保證複雜場景時的畫面 清晰度。 
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 圖像品質：當碼率類型為變碼率時可設置圖像品質，根據客戶對圖像清晰度的要求來 選擇。

圖像品質越高，對網路的頻寬要求越高。 

 視頻幀率：表示視頻每秒的幀數，根據實際頻寬情況設置，視頻幀率越高，需要的帶 寬越

高，需要的存儲空間越高。 

 視頻編碼：所有碼流可設置為 H.264、H.265 或者 MPEG4 編碼，子碼流和第三碼流還 可

設置為 MJPEG。 

 Smart264：開啟 Smart264 功能後，將進一步提高壓縮性能，減少存儲空間。當主碼 流

為 H.264 時才支援 Smart264 功能，功能開啟和關閉均需要重啟設備。 

 編碼複雜度：相同碼率下編碼複雜度越高，圖像品質越高，但對網路頻寬的要求也越 高。  

 I 幀間隔：前後兩個關鍵幀之間的幀數。I 幀間隔越大，碼流波動越小，但圖像品質相 對較

差，反之則碼流波動越大，圖像品質較高。 

 SVC：是一種可擴展視頻編碼技術，可用于頻寬不足時的編碼存儲。此功能需要配合 後端

存放裝置實現，且只針對 H.264 編碼的設備可設。 

 碼流平滑：可拖動進度條或者設置碼流平滑值，數值越高則平滑度越好，但圖像將相 對不

清晰，反之則圖像平滑度差，圖像相對清晰。 

 

5.2.2 音訊參數 
 

音訊參數主要包括智慧球的音訊編碼，音訊輸入及輸入音量的設置，環境雜訊是否過濾 的設置，

介面如圖 5-18 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-18 音訊參數 
 

 音訊編碼：表示音訊編碼的類型，可選擇 G.722.1、G.711ulaw、G.711alaw、MP2L 2、 

G.726、AAC 或 PCM，您可根據系統配套的存儲、平臺或者客戶需求選擇支援的音訊 編碼

類型。 

 音訊輸入：表示音訊輸入的方式，可選擇 LineIn 和 MicIn，分別表示對講設備輸入或 者麥

克風輸入。 

 輸入音量：拖動音量條可設置音量大小，數值越大音量越大。 
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 環境雜訊過濾：當監控環境相對比較嘈雜時，您可打開環境雜訊過濾功能。 
 

5.2.3 ROI 設置 
 
 
 

ROI 功能視智慧球具體型號而定，且 ROI 功能只有在 H.264 或 H.265 編碼下支援，其他 編碼

不支援 ROI 功能。 
 

ROI 功能為感興趣區域編碼功能，開啟 ROI 功能後，智慧球會提升選定區域的圖像編碼 品質，

以此來保證選定區域的圖像品質。 
 

ROI 分為 “固定區域 ”和 “動態跟蹤 ”兩種模式。啟用 “固定區域 ”模式時，將增強所  選區

域的編碼品質，降低所選區域外的編碼品質，以此凸顯選定區域內的圖像效果。啟 用“動態跟

蹤”模式時，在開啟動態跟蹤後，智慧球在智慧跟蹤時會增強對跟蹤目標的 編碼品質。 

 

固定區域 
 

“固定區域 ”模式的  ROI 設置具體步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇 “R O I ”頁簽，將出現  ROI 設置介面，如圖 5-19 所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-19 ROI 設置介面 
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步驟 2 設置碼流類型：包括主碼流（定時）、子碼流和第三碼流。 
 

步驟 3 固定區域繪製 
 
 

不同型號支援的固定區域個數不同，具體請以具體實物為准。 
 

固定區域模式時，您需要繪製區域塊，選擇需要繪製的區域編號，按一下“繪製區域”即 可

在監控畫面上繪製區域塊，如圖 5-20 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-20 繪製區域塊 
 

步驟 4 繪製完畢後，設置該區域塊的名稱和提升等級，按一下“保存”。 
 

提升等級設置的越高，選定區域圖像效果凸顯越明顯。其他區域塊可使用相同的方式繪 制。  
 

步驟 5 此時勾選“啟用”固定區域時，則將開啟固定區域 ROI 功能。 
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動態跟蹤 
 

動態跟蹤包括智慧跟蹤、人臉跟蹤、車牌跟蹤三種跟蹤模式，如圖 5-21 所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-21 動態跟蹤設置介面 
 

 智慧跟蹤模式：只需要設置提升等級，設置完畢並啟用功能時，將在智慧球運動跟蹤 時增

強對跟蹤目標的編碼品質。 

 人臉跟蹤模式：只需要設置提升等級，設置完畢並啟用功能時，將在人臉跟蹤時增強 對跟

蹤目標人臉的編碼品質。 

 車牌跟蹤模式：只需要設置提升等級，設置完畢並啟用功能時，將在車牌跟蹤時增強 對跟

蹤目標車牌的編碼品質。 

 

5.2.4 碼流信息疊加 
 

勾選“啟用支持智慧後檢索”，可配合 NVR 實現智慧重播時的二次檢索。 
 
 

5.3 PTZ 配置 
 

選擇“配置→PT Z ”可設置  PTZ 相關的參數和功能，PTZ 參數主要是指與雲台相關的參數， 主要

包括基本 OSD 參數顯示、限位元設置、守望功能、隱私遮蔽、定時任務、電子羅盤等。 

 

5.3.1 PTZ 基本設置 
 

PTZ 基本參數主要包括是否開啟比例變倍、設置預置點視頻凍結、OSD 顯示及掉電記憶 時間。

進入“配置→PTZ”介面，選擇“基本配置”頁簽，即可進行設置，介面如圖  5-22 所示。  
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圖 5-22 基本參數配置 
 

啟用比例變倍配置：勾選表示打開比例變倍功能。即在鍵控狀態下智慧球自動隨著變 倍倍率

的變化而變化。當變倍倍率增大時，智慧球移動速度自動變慢；當變倍倍率減 少時，智慧

球移動速度自動加快。 

 啟用預置點視頻凍結：勾選表示打開預置點視頻凍結功能。當該功能打開時，調用預 置點時，

在智慧球到達目標預置點方位之前，視頻圖像停留在調用預置點之前的狀態。 

 速度設置：您可根據實際需要設置智慧球預置點的速度，手控智慧球時的轉動速度、 智慧

球掃描速度及智慧球變倍速度。 

− 預置點速度等級：數值越大，調用預置點速度越快，反之則越慢。 
 

− 手控速度模式：有相容、行人、非機動車、機動車、自我調整模式可選。相容模式下， 

手控速度最大值達到智慧球速度上限。行人、非機動車、機動車模式下，手控速度 最大

值根據行人、非機動車、機動車速度特徵調整上限值。自我調整模式下，手控速 度最大

值為行人、非機動車、機動車模式下的最大上限值。 

− 手控速度等級：手動控制智慧球的速度等級，高、中、低可設。 − 

掃描速度等級：數值越大，掃描速度越快，反之則越慢。 

− 變倍速度：數值越大，變倍速度越快，反之則越慢。 
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 PTZ OSD 顯示：智慧球可在監控畫面上顯示鏡頭倍數、方位角、預置點標題資訊，您 可

根據需要選擇他們顯示的持續時間。 

掉電記憶模式：智能球在掉電前的某個位置經停留滿所選定的時間後其位置則被記憶 下來，

重新上電後即可恢復到掉電前的位置。若選擇“禁用”，表示不啟用掉電記憶 功能。 

 

5.3.2 零方位角設置 
 

進入 “配置→PTZ ”介面，選擇 “零方位角”頁簽，進入零方位角設置介面，您可以設 置智

慧球的零方位角。設置介面如圖 5-23 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-23 零方位角介面 
 

 操作步驟：上、下、左、右移動雲台控制台，以確定智慧球在水準方向上的零方位 角和

垂直方向上的零方位角，確定後按一下“設置”保存零方位角資訊。 

 按一下“清除”可清除當前的零方位角位置。 
 

 按一下“調用”可調用當前的零方位角位置。 
 

5.3.3 守望功能設置 
 

當智慧球勾選“開啟守望”功能，且在所設置的守望等待時間後，沒有控制信號到來， 智慧

球將自動執行預設的動作。智慧球預設的動作包括：預置點、巡航掃描、花樣掃描、 自動掃描、

垂直掃描、隨機掃描、幀掃描、全景掃描，您也可以不勾選守望功能。具體 設置介面如圖 5-

24 所示。 
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圖 5-24 守望功能介面 
 

5.3.4 智能運動跟蹤 
 
 

智慧運動跟蹤功能視具體型號而定。 
 

啟用智慧運動跟蹤功能後，可實現智慧球的運動跟蹤。智慧球能自動檢測場景中的運動 目標，

並能自動的調整焦距和位置使目標始終以預定尺寸處於視野的中心，得到目標的 完整資訊。

當需要手動跟蹤目標時，您可按一下預覽介面的“手動跟蹤 ”按鈕，然後按一下 目標進行跟

蹤。 

 

 設置持續時間：您可設置對目標跟蹤的持續時間，當達到該時間時，將不再進行跟蹤。 
 

 設置跟蹤倍率：進入後可手動設置跟蹤倍率，通過調節倍率確定目標在畫面中一個合 適的

比例，在跟蹤時，將按照該倍率進行目標的跟蹤。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-25 智慧運動跟蹤介面 
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5.3.5 電子羅盤 
 

電子羅盤用於顯示方位資訊，在該介面您可以進行方位等的校準及設置防破壞報警，設 置介面

如圖 5-26 所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-26 電子羅盤 
 

電子羅盤功能視具體型號而定，具備電子羅盤功能的智慧球，預覽介面上將出現方位信 息，在

該介面您還可以執行如下操作。 

 

 校準及指向正北：按一下“校準 ”用於校準智慧球的方位資訊；按一下“指向正北 ”可以  

校對智慧球的正北方位是否正確。 

防破壞報警：當智能球受到外界的破壞時將產生防破壞報警。您可設置防破壞報警的 靈敏度，

靈敏度設置的越高則越容易進行報警，反之則不容易產生報警；靈敏度的設 置需要根據智

慧球所處的環境及功能需求來設置。 

 啟用防破壞報警上傳：勾選表示當有報警產生時，系統自動將報警資訊上傳平臺。 
 

啟用防破壞報警語音提示：當智慧球外接音訊輸出設備時，當產生報警時智慧球將發 出語音

提示。 
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5.3.6 其他功能 
 

 配置清除：選擇“配置清除”頁簽，進入該頁面可以清除所設置的預置點、巡航路徑、 花樣

掃描、隱私塊、限位、定時任務和守望等功能，介面如圖 5-27 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-27 清除配置項 
 

 雲台優先：選擇“雲台優先”頁簽，進入該頁面可設置在多人控制智慧球時的優先順序。 雲

台優先可設置網路控制優先，或者 RS485 控制優先。延時是指高優先順序操作結束後 經過

多長時間，低優先順序操作才可進行。 

 
 
 
 
 

圖 5-28 雲台優先配置 
 
 

5.4 圖像參數設置 選擇“配置→圖像”即可進入圖像設置介面，圖像設置包括顯示設定

和 OSD 設置。  

 

5.4.1 顯示設定 
 
 

具體顯示的參數視智慧球具體型號而定，請以實際功能表為准。 
 

選擇“配置→音視頻”，選擇“顯示設定”頁簽將顯示設定介面，顯示設定主要設置預  覽畫

面的圖像品質，設置介面如圖 5-29 所示。根據安裝場景可選 “室外 ”和 “室內 ”  兩種參數，

選擇相應的場景後，圖像預設參數將會相應匹配，方便配置。 
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圖 5-29 顯示參數設置介面 
 

圖像調節 
 

通過拖動進度條調整預覽畫面的亮度、對比度、飽和度和銳度，也可以設置進度條後面 的數

值，可設置 0-100 的數值。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-30 圖像調節 
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曝光參數 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-31 曝光模式 
 

 曝光模式：可選擇手動、自動、光圈優先和快門優先。 
 

− “自動”模式下，光圈、快門、增益自動調節，還可設置其光圈和快門的限制值。  − 

“光圈優先”模式下，光圈使用設定的固定光圈值，快門和增益自動調節。 

− “快門優先”模式下，快門使用設定的固定快門值，光圈和增益自動調節。 − 

“手動 ”模式下，光圈、快門、增益手動設置。  

 增益限制：可拖動進度條或者設置增益限制值，可設置的值範圍為 0~100。  低照度電

子快門：開啟和關閉低照度快門，當處於低照度環境時可看清監控畫面。 

 低照度電子快門級別：當開啟“低照度電子快門”時，您可設置電子快門級別，當慢 快門

數值越高，表示快門越慢。 

 

聚焦參數  聚焦模式：可選擇自動、半自動、手

動。 

− “自動”模式下，根據監控場景變化自動聚焦。當聚焦模式設置為“自動聚焦 ”出 現聚

焦不清時，請減少圖像內的燈光，同時避開閃爍的燈光。您可通過適當放大倍 率減少圖

像內的燈光。 

− “半自動”模式下，在控制雲台及鏡頭變倍後聚焦一次，聚焦清楚後即使場景變化 也不

再聚焦。 

− “手動”模式下通過預覽介面的調焦手動聚焦清楚。  最小聚焦距離：表

示場景離鏡頭的距離小於設置的距離時，則不聚焦。 

 
 



 
 
 

108 



網路高清智慧球  操作手冊 
 
 
 

日夜轉換 
 
 
 

 補光燈相關參數只針對有補光功能的智慧球，如果沒有補光功能將無法顯示相關參 數。  

 智慧球支援定時模式，即當設置了定時模式的開始時間和結束時間後，在這段時間 日夜

轉換模式為 “白天 ”，其他時間為 “夜晚 ”。  
 

日夜轉換參數包括設置日夜轉換及紅外燈相關參數。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-32 日夜轉換 
 

 日夜轉換：可設置為自動、白天、夜晚和定時，當設置為定時模式時，需設置白天模 式

的開始時間和結束時間。當設置為自動時，將自動進行日夜畫面的轉化；當設置為 白天或

夜晚時，系統將被強制切換為白天或夜晚模式。 

 靈敏度：當日夜轉換為“自動”時，您可設置靈敏度，靈敏度越高，日夜轉換越容易， 否

則將越難。 

 防補光過曝：採用智慧影像處理技術，防止因球機開啟補光導致中心區域過曝。當補 光燈

關閉時，該功能無效。 

 補光燈模式及亮度限制：該模式為自動；亮度限制 0-100 可設，表示補光燈所能達到 的最

大亮度。 

 

背光參數 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-33 背光參數 
 

 背光補償：當圖像背景較亮時，開啟背光補償可有效解決由於曝光不足造成前景目標 發暗

問題。 
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 寬動態：當在強光源（日光、燈具或反光等）照射下的高亮度區域與陰影、逆光等相 對

亮度較低的區域在監控畫面中同時存在時，您可以開啟寬動態功能並調整等級來 看清監控

畫面。 

 強光抑制：當監控畫面出現明亮區域過度曝光、暗區欠曝光的時候，您可開啟強光抑 制功

能，弱化明亮區，亮化暗區，達到整體畫面的光線平衡。 

 

白平衡 
 

當智慧球處於不同的環境下時，視頻畫面的表現將不同，利用白平衡可調整監控畫面。 白平

衡和設置為自動白平衡、室內、室外、手動白平衡、自動跟蹤、日光燈、鈉燈，但 具體的

設置需要根據機芯而定。 
 

白平衡設置請根據設備所處的環境來進行選擇，比如設備處於室內，您可選擇 “室內 ” 白平

衡模式，以此類推。其中相對于“自動白平衡”，“自動跟蹤”也表示根據外界環境 自動校正圖

像色溫，但色溫範圍相對來說更大。 

 

圖像增強 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-34 圖像增強 
 

數位降噪是指採用先進的 3D 圖像降噪技術，有效降低圖像噪點，使圖像更加柔和細 膩。數

位降噪模式可設置為普通降噪和專家降噪。普通降噪模式時，您可以拖動進度 條或者設置降

噪等級值。專家降噪模式時，您可以從空域降噪和時域降噪兩個維度進 行調節。 

 透霧功能：當監控環境有霧或者處於霧霾天氣致使遠處景物無法查看到時，您可開啟 透霧

功能，從而看到遠處的景物。 

 電子防抖：是指當智慧球處於相對不穩定的環境時，您可開啟電子防抖來提升視頻畫 面的

穩定度。 

 
 

電子防抖功能只有在光學變倍下有效，修改變倍限制開啟數字變倍將不生效。 
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視頻調整 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-35 視頻調整 
 

 鏡像：可根據需要鏡像調整視頻，能選擇中心鏡像調整，也可關閉鏡像。當圖像顛倒 時，

可通過該功能表將圖像進行翻轉。開啟鏡像模式後平臺錄影將會出現短暫中斷。 

 視頻制式：可選擇 PAL（50HZ）或  NT SC（60H Z）。  
 

 視頻輸入模式：可選擇本地視頻輸出的最大解析度，缺省關閉，即機芯所能輸出的最 大圖

像解析度。 

 

其他 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-36 鏡頭初始化 
 

 鏡頭初始化：選擇“開啟”將自動進行一次鏡頭初始化，此時設備鏡頭將進行一次拉 伸動

作，對鏡頭的 zoom 和 focus 進行校正。 

 變倍限制：限制智慧球的變倍倍數，此處設置最大變倍數。 
 

 本地輸出：您可設置關閉和開啟本地視頻輸出。 
 

 恢復預設值：當按一下“恢復預設值”，則設置的顯示參數將恢復為初始值。 
 

5.4.2 OSD 設置 
 

OSD 是指顯示在監控畫面的資訊，監控畫面上可顯示智慧球名稱、日期、星期、通道信 息和

疊加的字元。按一下“O SD”頁簽，彈出 OSD 設置介面，如圖 5-37 所示。  
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圖 5-37 OSD 設置 
 

 勾選“顯示名稱 ”、“顯示日期 ”、“顯示星期 ”可將智慧球名稱、日期、星期資訊疊加  到視

頻畫面上，此時您可拖動 OSD 紅色方框改變 OSD 的位置。 

 您可修改通道名稱、時間及日期的格式。 
 

 OSD 屬性：OSD 屬性包括 “透明，閃爍 ”、“透明，不閃爍 ”、“閃爍、不透明 ”和 “不  

透明、不閃爍 ”；同時也可設置  OSD 字體大小與顏色。OSD 字元可選擇對齊方式為右 對

齊或自訂。 

字元疊加：智慧球可疊加字元到視頻監控畫面，您可勾選需要疊加的字元並輸入設置 字元。

不同型號智慧球支援疊加的字元條數不同，請以實際介面為准。 

 
 

可視域智能球的前 5 個字元名稱將直接顯示省級、地市、縣市區、鄉鎮和地點資訊。 
 

設置完畢後按一下 “保存 ”完成參數設置。 
 

5.4.3 道路資訊 
 

道路資訊頁面用於在預覽畫面上顯示所設置的道路資訊。 
 

當勾選“啟用道路資訊系統顯示”時，將在預覽畫面上顯示該路段附近的道路資訊。您 可設置

某個路口東、南、西、北四個方位的道路資訊，設置步驟如下所示。 
 

步驟 1 選擇路口：智慧球支持設置 4 個路口參數，本例以“路口 1 ”為例說明。  
 

步驟 2 通過按鍵調整路口 1 所在的場景，然後設置該場景對應的道路資訊。需要根據實際場景 對照道

路資訊牌進行道路的設置。 
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步驟 3 道路設置完畢後，按一下保存完成路口 1 的設置；其他路口可根據相同方式設置。 
 

所有路口設置完畢後，勾選“啟用道路資訊系統顯示”即可在預覽介面上顯示道路資訊。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-38 道路資訊 
 
 

5.5 系統參數設置 選擇“配置→系統”，可查看及設置系統參數、可進行系統維護、安全管

理及用戶管理。 
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5.5.1 系統設置 
 

設備資訊查看 
 

選擇“系統→系統設置”，按一下“基本資訊 ”頁簽，可查看智慧球系統資訊，還可以設  置

智慧球 “設備名稱 ”及編號。  

 

智慧球系統資訊包括設備型號、序號、版本資訊、通道個數、硬碟個數、報警輸入輸 出數。  

 

時間配置 
 

選擇“系統→系統設置”，按一下“時間配置 ”頁簽，可設置智慧球時區及進行校時，界  面

如圖 5-39 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-39 時間設置 
 

 設置時區：進入時間配置介面，可以對智慧球進行校時。“時區”顯示當前設備所在 的時

區並可根據實際情況進行設置。 

校時 
 

智慧球支援三種校時方式，分別是 NTP 校時、手動校時和定位校時，您可根據實際需 求選

擇任一種校時方式。 
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− NTP 校時 
 

您可設置 NTP 伺服器位址、NTP 埠號和校時時間間隔，設備即按照設置每隔一段 時間校

時一次，設置完成後可以點擊“測試”檢測球機與 NTP 伺服器之間測連接是 否正常。 

− 手動校時 
 

勾選“手動校時”並手動輸入裝置時間，當勾選“與計算機時間同步”即可保持智 能球與

本地計算機時間一致。 

− 定位校時 
 

定位校時是指通過 GPS\北斗模組進行校時，定位校時效率更高，誤差更小；只有可 視域

智慧球才支持定位校時。 
 

參數設置完畢後，按一下 “保存 ”。  
 

RS485 設置 
 

選擇 “系統→系統設置 ”，按一下 “R S485 ”頁簽可設置  RS485 參數，RS485 參數設置介面 

如圖 5-40 所示。一般情況下不建議隨意修改 RS485 參數，防止雲台不可控等情況發生。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-40 RS485 參數設置 
 

智能資源配置 
 

選擇“系統→系統設置”，按一下“智慧資源配置”頁簽，在智慧資源配置頁面可分配所  需的

智慧功能。不同型號的智慧球所具備的智慧資源不同，具體顯示的資源請以實際菜 單為准。 
 

 SMART 事件+車輛檢測：選擇表示啟用球機車輛檢測功能和所有 SMART 功能。 

 SMART 事件+混行檢測：選擇表示啟用球機混行檢測功能和所有 SMART 功能。 
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圖 5-41 智能資源配置 
 

夏令時設置 
 

選擇“系統→系統設置”，按一下“夏令時”頁簽，可設置夏令時。夏令時是指為節約能  源而

人為規定地方時間的制度，在這一制度實行期間所採用的統一時間稱為“夏令時間”， 夏令時設置

介面如圖 5-42 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-42 夏令時設置 
 

5.5.2 系統維護 
 

升級維護 
 

選擇“配置→系統維護 ”，按一下 “升級維護 ”頁簽，可進入升級維護介面，如圖  5-43 所 

示。  
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圖 5-43 升級維護 
 

 重啟設備：按一下“重啟 ”進行智慧球的重新啟動。  
 

 恢復預設值： 
 

− 簡單恢復：簡單恢復設備參數，部分參數將不恢復到出廠設置，比如 IP 位址、子網 遮

罩、閘道等。 

− 完全恢復：完全恢復設備參數到出廠設置。  參數導入與匯出：參數檔導入和匯出功

能可方便用戶進行智慧球設置相同參數。 升級 

− 升級檔：當智慧球需要升級時，您可將升級程式拷貝到本地電腦，按一下“流覽” 選擇升

級檔存放的路徑，按一下“升級”開始升級。 

− 升級目錄：也叫模糊升級，是指將升級程式拷貝到本地電腦的某個目錄，按一下“瀏 覽”選

擇該目錄，按一下“升級”開始升級，智慧球將自動分辨該目錄下正確的升級 檔並進行

升級。 

升級過程中請不要關閉電源，升級完成後智慧球將自動進行重啟。 
 
 

日誌查詢 
 

按一下“日誌”進入日誌查詢介面。日誌介面可以查詢、顯示和匯出有效保存在球機內安 裝的 

SD 卡或 NAS 存儲上的日誌資訊，介面如圖 5-44 所示。  
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當智慧球正常使用 SD 卡或者配置 NAS 存儲時，才能夠正常地查詢、查看及保存日誌信 息。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-44 日誌查詢介面 
 

 查詢日誌：選擇日誌類型，設置日誌查詢的日期和起止時間，按一下“查找”，清單中 

將顯示符合條件的日誌資訊。 

 按一下“匯出”，可以將日誌資訊保存到本地電腦。 
 
 

系統服務 
 

系統服務介面可設置是否啟用補光燈以及預覽連接數設置功能，沒有補光功能的智慧球 服務介

面只有預覽連接數設置，服務設置介面如圖 5-45 所示。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



118 



網路高清智慧球  操作手冊 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-45 系統服務介面 
 

5.5.3 安全管理 
 

選擇“配置→系統→安全管理”，即可設置智慧球的認證方式，還可實現匿名訪問、IP 位址

過濾、安全服務設置。 

 

認證方式 
 

RTSP 設置：認證方式“di sa bl e ”、“bas i c”可選。“dis a bl e ”表示關閉 R T SP  認證功能，“ba s i c ”  

表示開啟 RTSP 認證功能，此時向智慧球發送 RTSP 請求時需要攜帶認證資訊。 
 

相關參數修改後，需按一下“保存”來保存相關設置。  
 

匿名訪問 
 

啟用“匿名訪問”後，在登錄介面時可選擇匿名登入，匿名登入不需要輸入用戶名和密 碼。  

 

IP 地址過濾 
 

 勾選 “啟用  IP 位址過濾”表示開啟 IP 位址過濾功能。IP 位址過濾有 “允許 ”和 “禁  止 ”

兩種模式。  

 “允許 ”模式表示只有添加在 IP 位址列中的 IP 才允許訪問智慧球，允許訪問設備的 IP 位

址數量可設置最高達 48 個；“禁止 ”模式表示只有添加在  IP 位址列中的 IP 不能 訪問智慧

球，禁止訪問設備的 IP 位址數量可設置最高達 48 個。  

刪除 IP 地址：當需要修改或者刪除所添加的 IP 位址時，您可選中該地址行，按一下“修 改 ”

或者 “刪除 ”。  

 
 

當 IP 位址列中沒有添加 IP 時，不能選用 “允許 ”模式。  
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圖 5-46 匿名訪問登陸介面 
 

安全服務 
 

 勾選 “啟用  SSH”表示開啟智慧球 SSH 服務。 

 勾選“開啟非法登錄鎖定”功能時，“a dmin”使用者輸入錯誤密碼  7 次，非 admin 使用者 

連續輸入錯誤密碼 5 次，智慧球將自動進入鎖定狀態，系統會提示："帳號已被鎖定， 請 

30 分鐘後重試"，此時您可以使用其他用戶登錄。 

 
 
 
 

圖 5-47 安全服務配置介面 
 

5.5.4 用戶管理 
 

進入“系統使用者管理”設置介面，可以對智慧球的用戶進行設置，當前用戶為管理員 

“admin”時，您可以按實際需要創建其它使用者，最多可以創建 31 個用戶。 

 

添加用戶 
 

按一下 “添加 ”可顯示新增使用者介面，如圖  5-48 所示。 
 

輸入用戶名、密碼，“使用者類型 ”可以選擇“操作員 ”和“普通使用者 ”，勾選好用戶許可

權  後，按一下 “確定 ”完成用戶添加。  
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 為了提高產品網路使用的安全性，請您定期更改用戶名的密碼，建議每 3 個月進行一 次更

新維護。如果智慧球在較高安全風險的環境中使用，建議每月或每週進行一次更 新。  

 建議系統管理員對使用者及使用者許可權進行有效管理，及時刪除無關用戶和許可權，並關

閉 不必要的網路埠。 

 當“admin”使用者連續輸入錯誤密碼 7 次，非  admin 使用者連續輸入錯誤密碼 5 次，智  

能球將自動進入鎖定狀態，此時智慧球會有鎖定資訊提醒並自動進入鎖定狀態。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 5-48 添加用戶 
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修改用戶 
 

選中需要修改的使用者行，按一下“修改”進入修改使用者介面，在此介面中可以修改“使用

者 名 ”、“密碼 ”和 “使用者類型 ”。  

 

刪除用戶 
 

選中需要刪除的使用者，按一下“刪除”會彈出確認對話方塊，按一下 “確認”刪除該用戶。 
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第 6章 智能球廣域網路訪問 
 
 

6.1 訪問靜態 IP 智慧球 
 

智慧球採用 ISP 運營商提供的靜態 IP 直接接入公網。 
 

若採用流覽器的方式來訪問智慧球，則只需要在流覽器位址欄中填寫該固定靜態 IP 即可。若

採用用戶端軟體來訪問也只需在添加設備欄中，選擇普通 IP 模式，並填寫好 IP 位址以及正

確的用戶名和密碼，就可以通過用戶端軟體或者流覽器輸入 IP 來實現對 於設備的遠端存取。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 6-1 公網靜態 IP 設備添加介面 
 

智慧球通過擁有靜態 IP 的路由器接入公網。 
 

需要將智慧球的伺服器埠 1（默認  8000）、伺服器埠 2（伺服器埠 1+200，默認 8200）、

HT TP 埠（默認  80）以及  RTSP 埠（默認  554）在路由器上做埠映射， 然後通過用戶端

軟體或者流覽器才可訪問該智慧球。 

 
 

6.2 訪問無靜態 IP 智慧球  智

慧球通過功能變數名稱方式接入公網。 
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− 局域網配置：請將智能球接入路由器，並將該智能球的 IP 位址、遮罩、閘道設置為 與路

由器在同一個網段。路由器若是動態 IP 可以通過路由器的 DDNS（動態 DNS）  功能來

綁定功能變數名稱。 

− 埠映射：網路配置完畢後，請在路由器上做埠映射。智慧球需要映射 Http 埠 （缺省為  

80），伺服器埠（缺省為  8000），RTSP 埠（缺省為 5 5 4）。  

− 註冊功能變數名稱：根據功能變數名稱廠家不同，請進行功能變數名稱註冊。功能變數

名稱註冊可參考“DDNS”配置。 
 

− 通過用戶端軟體或者流覽器直接輸入功能變數名稱的方式來訪問智慧球，現以用戶端配置

訪 問為例，如圖 6-2 所示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 6-2 用戶端配置功能變數名稱方式 
 

智慧球通過 IP Server（功能變數名稱解析軟體）方式接入公網。 
 

智慧球支援 PPPoE 自動撥號的功能，可以連接 Modem 進行 ADSL 撥號獲取公網 IP 地 址進

行訪問。 

− 首先通過本地訪問智慧球（以 IE 為例），進入“配置網路配置”對話方塊，啟用  PPPoE， 

填寫 PPPoE 用戶名和密碼，完成後請重啟智慧球，如圖 6-3 所示。  
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圖 6-3 PPPoE 配置 
 

− 重啟成功後將會獲得 ISP 運營商提供的動態 IP 位址。由於採用 PPPoE 方式獲得的 IP 位址

是動態分配的，IP 總是改變，則可以採用在一台具有公網靜態 IP 位址的伺服器 上安裝運

行 IP Server 軟體，將運行該軟體的伺服器 IP 位址作為智慧球的 DNS 位址， 這時就可以在 

IP Server 軟體中發現這台智慧球的 IP 位址、產品序號等。 

− 在用戶端 “添加設備 ”對話方塊中將 “註冊模式 ”選為 “私有功能變數名稱解析 ”，如圖  

6-4 所示，再點擊預覽則進入預覽介面，將智慧球通道號拖入預覽介面，即可看到顯示 的

視頻。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

圖 6-4 選擇私有功能變數名稱及填寫 DNS 
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上述原理：當智慧球以 PPPoE 方式建立網路連接成功後，獲取了廣域網路的 IP 位址，並 將其

名稱和當前的 IP 地址發送到解析伺服器。用戶端軟體要訪問智慧球時，先連接解析 伺服器，告

訴解析伺服器要訪問的智能球名稱。解析伺服器搜索已註冊的所有智慧球， 找到該智慧球名稱

和對應的 Internet IP 地址，將位址回饋給用戶端軟體。用戶端軟體得 知當前的 IP 位址後，就

可以和智慧球建立網路連接，獲取視頻圖像。 
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